CURRICULUM VITAE
EDUARDO F. MORALES

FORMACION ACADEMICA

e Doctorado (Ph.D.): Computacién. The Turing Institute — Universidad
de Strathclyde, Glasgow, Reino Unido, oct. 1988 — ago. 1992. Tesis:
First-order induction of patterns in Chess. Asesor: Dr. Tim Niblett

e Maestria (M.Sc.): “Information Technology: knowledge-based systems”.
Universidad de Edimburgo, Edimburgo, Reino Unido, oct. 1984 — sept.
1985. Tesis: DC: A system that discovers conjectures and analogies. As-
esor: Dr. Alan Bundy.

e Licenciatura: Ingenieria Fisica. Universidad Auténoma Metropolitana —
Azcapotzalco, México, D.F., sept. 1979 — marzo 1984. Tesis: Simulacion
numérica de celdas solares del tipo MIS. Asesor: Dr. Andrej Myszcowski.

IDIOMAS ADICIONALES: Inglés

EXPERIENCIA PROFESIONAL

e 2024-2026 Presidente de la Academia Mexicana de Computacién.

e Emnero 2020 - Diciembre 2020
Estancia Sabdtica en el Centro de Investigacién en Mateméticas (CIMAT),
Guanajuato, México

e 1 de Abril 2011 — 29 de Febrero de 2016.
Coordinador de Ciencias Computacionales del Instituto Nacional de As-
trofisica, Optica y Electrénica.

e Ene. 2006 — a la fecha
Investigador Titular - C de la Coordinacién de Ciencias Computacionales.
Instituto Nacional de Astrofisica, éptica y Electrénica (INAOE), Puebla.

e Septiembre 2008 — 28 de Noviembre 2012
Representante de la Red Temdtica en Tecnologias de la Informacién (RedTIC),
CONACYT.

e Jul. 1997 — Dic. 2005
Profesor-Investigador de la Divisién de Ingenieria y Ciencias del Insti-
tuto Tecnoldgico y de Estudios Superiores de Monterrey (ITESM) — Cuer-
navaca.



e Jul. 2003 — Dic. 2005
Responsable del Laboratorio de Sistemas Inteligentes. ITESM - Cuer-
navaca.

e Jul. 2002 — Jun. 2003
Profesor visitante de la Universidad de New South Wales, Sydney, Aus-
tralia.

e Ene. 1994 — Jul. 1997
Profesor-Investigador de la Divisién de Graduaduos e Investigacién del
Instituto Tecnolégico y de Estudios Superiores de Monterrey (ITESM) —
Morelos.

e Oct. 1992 — Ene. 1994
Investigador del Departamento de Sistemas de Informacion del Instituto
de Investigaciones Eléctricas (IIE).

e Abril 1989 — Sept. 1990
Consultor técnico del proyecto ESPRIT-2154, The Machine Learning Toolkit,
the Turing Institute, Glasgow, Reino Unido.

e Sept. 1986 — Sept. 1988
Investigador del Departamento de Simulacién del Instituto de Investiga-
ciones Eléctricas (IIE).

e Marzo 1986 — Ago. 1986
Investigador visitante, Nuclear Power Division, Electric Power Research
Institute (EPRI), Palo Alto, Calif., E.U.A.

e Oct. 1982 — Marzo 1984
Ayudante de profesor investigador del Departamento de Sistemas de la
Universidad Auténoma Metropolitana (UAM) — Azcapotzalco.

Participaciéon en Proyectos de Investigacién
RESPONSABLE DE LOS SIGUIENTES PROYECTOS:

1. Aprendizaje Incremental Autdnomo (2022-2023). Proyecto Ciencia de
Frontera: Paradigmas y Controversias de la Ciencia ($630,401.00).

2. Sistema de Transcripcion Automdtica de Textos - 2a Parte (2020). Proyecto
de desarrollo tecnolégico con Nacional Monte de Piedad ($980,000.00 +
IVA).

3. Diagndstico Rdpido de Covid-19 Mediante Imdgenes de Toraxz (2020).
Proyecto de Conacyt del Programa de Apoyo para Actividades Cientificas,
Tecnolégicas y de Innovacion dentro de la Convocatoria COVID-19-2.
($772,000.00).
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11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

Generacién o adecuacién de infraestructura para la Institucién: Compra
de una estacién de trabajo - INTEL: $357,604.80, de dos NUC: $30,710 y
de dos memorias: $30,000.00, para un total de: $418,314.80

Sisterna de Apoyo para el diagndtico rdpido del Covid-19 (2020). Proyecto
apoyado por la Alianza en Inteligencia Artificial ($100,000.00).

Sisterna de Transcripcion Automdtica de Textos (2018). Proyecto de de-
sarrollo tecnolégico con Nacional Monte de Piedad. ($435,000.00).

Aprender objetos de internet para buscarlos con un robot (2016-2019).
Proyecto de Ciencia Béasica de Conacyt ($1,058,800.00)

Fortalecimiento del Laboratorio de Robética (2015). Proyecto de Apoyo al
Fortalecimiento y Desarrollo de la Infraestructura Cientifica y Tecnolégica,
CONACYT ($3,703,707.00)

Robot Vision for Service Robots (2015). Dentro del Programa de Colabo-
racion Internacional CONICYT - Chile. Responsable Dr. Javier Ruiz del
Solar (Chile). Proyecto de colaboracién entre el Advanced Mining Tech-
nology Center /Universidad de Chile y el Instituto Nacional de Astrofisica,
Optica y Electrénica (INAOE) ($16.5 millones de pesos chilenos).

MIRADA (2012). Proyecto de vinculacién con ProBayes y en colaboracién
con el CIMAT para la identificacién de rostros en videos ($157,095.00).

Red Temética en Tecnologfas de la Informacién y Comunicacién (RedTIC),
CONACYT (2008-2012). Representante del Comité Técnico Académico
($10,000,000.00).

Aprendizaje por imitacién en robots humanoides (2008-2011). Proyecto
CONACYT Ciencia Bésica ($1,340,000.00).

Red Temética en Tecnologias de la Informacién, CONACYT (2008). Fondo
para la formalizacién e integracién de la Red ($1,000,000.00)

Red Temética en Tecnologias de la Informacién, CONACYT (2008). Fondo
para organizar el evento “Los Grandes Retos y Tendencias de las Tec-
nologfas de la Informacién para México” ($400,000.00).

Sistema para Validacién de Datos (2008). Proyecto financiado por TAMSA
para validar datos de produccién de tubos ($490,000.00).

Modelos en Linea para TTR (2007). Proyecto de mineria de datos para

poner modelos predictivos en una linea de produccién de TAMSA ($275,000.00).

KD Systems en LACO (2005). Proyecto de minerfa de datos patrocinado
por TAMSA para el proceso de laminador continuo en la fabricacién de
tubos ($ 350,000.00).
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20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

KDS Fase 2, en LTR2 (2005). Proyecto de minerfa de datos patrocinado
por TAMSA para el proceso de tratamiento térmico en la fabricacién de
tubos. ($ 300,000.00).

Gesture Detection for Music Generation (2004). Patrocinado por UC-
MEXTUS, con la colaboracién del Prof. David Wessel y Dr. Roberto Morales
en CNMAT - University of Berkeley.2004. ($ 2,000 USD).

Proyecto de capacitacién/certificacién de profesores (2005) patrocinado
por Motorola Foundation ($ 24,000 USD).

KDD en Tenaris-TAMSA (2004). Proyecto de descubrimiento de conocimiento

en bases de datos para el proceso de tratamiento térmico y el horno de
acerfa ($425,000.00).

Desarrollo del Sistema de Gestion y Adquisicién Automatizada de infor-
macién del Sistema de Medicién de la Red de Agua Potable del IMTA
(2004 - 2005). Proyecto financiado por el Instituto Mexicano de Tec-
nologia del Agua ($316,068.00)

Proyecto de agricultura de precisiéon, Motorola de México, ITESM - Cam-
pus Cuernavaca, Campus Monterrey y Campus Querétaro (2004). Donacién
de dos equipos de agricultura de precisién por parte de Motorola de México
con un costo estimado de $50,000.00 USD.

Cétedra de Robotica Mévil, patrocinado por el Consorcio Inter-Rectorias,
del Tec de Monterrey (Jul/2003-Dic/2005). Monto otorgado: $1,500,000
anual durante 3 anos.

Distributed Relational Reinforcement Learning. Proyecto CONACYT
Ciencia Bésica (2002-2005). Monto otorgado: $449,850.00.

Relational Reinforcement Learning. Estancia Sabatica CONACYT, Uni-
versidad de New South Wales, Sydney, Australia. Jul. 2002 — Jun. 2003.

Proyectos de la Red de Desarrollo e Investigacién en Informéatica (REDII)
patrocinados por Conacyt (1998-2000), con un monto otorgado de $880,000
anual durante 3 afios ($2,640,000.00 en total).

Sistemas Tutores Inteligentes, como parte de los proyectos sometidos a la
Red de Desarrollo e Investigacién en Informatica (REDII) patrocinados
por Conacyt (1998).

Ambiente de Descubrimiento de Conocimiento en Bases de Datos. Proyecto
CONACYT Ciencia Bésica (1998-2001). Monto otorgado: $470,000.

Sistema para la automatizacién de la produccién de planos de subsesta-
ciones eléctricas de distribucién. Instituto de Investigaciones Eléctricas
(IIE) — Depto. de Sistemas de Informacién (1993).



31. Herramientas de aprendizaje para la prediccién de riesgo de flameo en ais-
ladores. Instituto de Investigaciones Eléctricas (IIE) — Depto. de Sistemas
de Informacién (1993).

32. Ayuda a la automatizacién de construccién de simuladores. Instituto de
Investigaciones Eléctricas (ITE) — Depto. de Simulacién (1988).

33. Cargador de la Base de Datos del Sistema de Adquisicién de Datos y
Registro de Eventos (SADRE) de Manzanillo. Instituto de Investigaciones
Eléctricas (IIE) — Depto. de Simulacién (1987).

34. Herramiento de desarrollo de sistemas expertos (CASCA) e investigacién
sobre las aplicaciones de Inteligencia Artificial en el Sector Eléctrico. In-
stituto de Investigaciones Eléctricas (IIE) — Depto. de Simulacién (1986).

COLABORADOR EN LOS SIGUIENTES PROYECTOS:
1. Pandemic Response Technology Initiative - INTEL (2020).

2. Aprendizaje de Modelos Causales. Proyecto de Ciencia Bésica (2019-
2022).

3. Asesoria en el proyecto: Desarrollo de un sistema ubicuo basada en al-
goritmo auto-adaptativo, retro-alimentado con las recomendaciones resul-
tantes del andlisis BIGDATA y emita valores de referencia de tasacién in-
mobiliaria. Proyecto PEI (PEI/2016/233050) con empresa Godit (2017).
Solicitud de Patente: MX/a/2017/011852.

4. SmartSDK: A FIWARE-based SDK for developing Smart Applications
(2016-2018). H2020-ICT-2016-INT (UE) - Conacyt.

5. Miembro del Comite Técnico Académico (CTA) de la Red Temética en
Inteligencia Computacional Aplicada (ICA), Conacyt (2016).

6. Video Vigilancia Automatica: Hacia un sistema genérico de andlisis in-
teligente de videos (ViVA). CONACYT - Problemas Nacionales (2014-
2016).

7. Identificacién y desarrollo de aplicaciones de Inteligencia Artificial y Mecatrénica
para la generacién y uso de energia edlica. INAOE-ITE. CEMIE-E6lico
(2014-2018).

8. Cémputo Ubicuo: Salud Ubicua. Conacyt - Redes Tematicas (2013-2014).

9. SICAAV (2013). Proyecto en vinculacién con la empresa ProBayes y en
colaboracién con el CIMAT para la identificacién de placas y coches en
videos.

10. UBI-HEALTH: Exchange of Excellence in Ubiquitous Computing Tech-
nologies to Address Healthcare Challenges. FP7-PEOPLE-2011-IRSES
(2012-2015).
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19.

20.
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22.

23.

24.

Prediccion de la generacién eléctrica en parques edlicos y optimizacién
de la compra-venta de energia mediante técnicas de inteligencia artificial.
SENER - Conacyt - BID (2012-2014)

Métodos y Técnicas de Inteligencia Computacional y Mineria de Datos
para la Toma de Decisiones en Explotaciéon de Campos Maduros. SENER
- CONACYT (2011-2013).

Gramaticas Visuales. SEP-CONACYT (2009-2012).

Modelos Gréficos Probabilistas Dindmicos y sus Aplicaciones. (2009-
2011). Proyecto patrocinado por FONCICYT (México - Unién Europea).

Integracién de informacion visual y textual para la recuperacién de imagenes.
SEP-CONACYT (2006-2009).

Abstraction and Decomposition for Solving Complex Markov Decision
Processes. CONACYT (2005-2008).

Integration of Logical and Probabilistic Models for Human Tracking and
Gesture Recognition for Mobile Robots. Carnegie Mellon University, Tec
de Monterrey - Campus Morelos. National Science Foundation (NSF) y
CONACYT (1999-2002).

Percepcién y navegacién para robots méviles en ambientes dindmicos

(Conacyt), ITESM-Morelos (1999-2001).

Desarrollo de modelos de didlogos de lenguaje natural independientes del
dominio: un prototipo en espanol en el dominio de diseno geométrico
(NSF-Conacyt) Universidad de Rochester - UNAM - ITESM-Morelos (1998-
2001).

SICIB: Sistema Interactivo de Composicién e Improvisacién para Bailar-
ines (proyecto patrocinado por la Fundacién Rockefeller), Universidad de
Guanajuato, ITESM-Morelos, Carnegie—Mellon Universisty, Stanford Uni-
versity (1998).

Bases de conocimiento multifuncionales (proyecto patrocinado por Cona-
cyt). Instituto Tecnolégico y de Estudios Superiores de Monterrey (ITESM)
— Morelos (1995 — 1998).

Participacion en la elaboraciéon de las propuestas de Fortalecimiento al
Posgrado, de CONACyT y SUPERA.

Base de datos de Aplicaciones de Aprendizaje Automdtico. Proyecto
ESPRIT-2154, The Machine Learning Toolkit. The Turing Institute (1989
—1990). Consultor Técnico.

Construccién de un carcarén (shell) de desarrollo de Sistemas Expertos
para PCs (Small Artificial Reasoning Tool — SMART). Electric Power
Research Institute (EPRI) — Nuclear Power Division (1986).



PUBLICACIONES
Articulos en Revistas JCR y Padrén CONACYT

1. S. Bejos, E.F. Morales, E. Sucar, E. Munéz de Cote (2025). Single-Stage
Causal Incentive Design via Optimal Interventions. Entropy (2026) 26
(4). https://doi.org/10.3390/e28010004.

2. E.F. Morales, J. Herrera-Vega, J. Serrano-Cuevas, Y. Aburto, L.E. Sucar,
H.J. Escalante (2025). DILE: A distribution-based incremental learning
approach. Pattern Analysis and Applications 28:174. https://doi.org/10.1007/s10044-
025-01552-4

3. S.F. Marroquin-Cano, E.N. Escobar-Gémez, E.F. Morales, E. Ramirez-
Alvarez7 P. Gasga-Garcia, E. Chandomi-Castellanos, J.R. Velazquez-Gonzalez,
J.A. Guzmén-Rabasa, J.R. Bermuidez (2025). A Deep Reinforcement
Learning Model to Solve the Stochastic Capacitated Vehicle Routing Prob-
lem with Service Times and Deadlines. Mathematics 13 (18): 3050.
https://doi.org/10.3390/math13183050.

4. N. Cepero-Pérez, M. Moreno-Espino, E.F. Morales, A. Lépez-Gonzélez,
C. Yanez-Mdarquez, J. Pavon (2025) A proactive approach for random
forest. Applied Intelligence https://doi.org/10.1007/310489-025-06339-y
Published online 10 febrero 2025.

5. A. Méndez-Molina, E.F. Morales, L.E. Sucar (2023). CARL: A synergistic
framework for causal reinforcement learning. IEEE Access 11: 126462-
126481

6. L. Delgado, E.F. Morales (2023). Shape completion using orthogonal
views through a multi input-output network. Pattern Analysis and Ap-
plications 26(3):1-13.

7. N. Cepero Pérez, M. Moreno Espino, M. Garcia Borroto, E.F. Morales
(2023). Progressive Forest: An Early Stopping Criteria for Building En-
sembles. Computacién y Sistemas 27(1): 89-97. 2023.

8. H. Yervilla-Herrera, I. Becerra, R. Murrieta-Cid, L.E. Sucar, E.F. Morales
(2022). Bayesian Probabilistic Stopping Test and Asymptotic Shortest
Time Trajectories for Object Reconstruction with a Mobile Manipulator
Robot. Journal of Intelligent & Robotic Systems 105:82.

9. E.F. Morales, R. Murrieta-Cid. I. Becerra, M.A. Esquivel-Basaldua (2021)
A Survey on Deep Learning and Deep Reinforcement Learning in Robotics
with a Tutorial on Deep Reinforcement Learning. Intelligent Service
Robotics 14, pp. 773-805

10. J. Garcia-Ramirez, E.F. Morales, H.J. Escalante (2021). Source tasks
selection for transfer deep reinforcement learning: a case of study on Atari
games. Neural Computing and Applications. pp. 1-13 ISSN: 0941-0643
(Print) 1433-3058 (Online) https://doi.org/10.1007/s00521-021-06419-3
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

G. Cuaya-Simbro, A.I. Perez-Sanpablo, E.F. Morales, I. Quiniones Uriostegui,
and L. Nunez-Carrera (2021). Comparing Machine Learning Methods to
Improve Fall Risk Detection in Elderly with Osteoporosis from Balance
Data. Jounal of Healthcare Engineering, Volume 2021, Article ID 8697805,
11 pages,

https://doi.org/10.1155/2021 /8697805

S. Serrano, E. Santiago, J. Martinez-Carranza, E. Morales, L.E. Sucar
(2021) Knowledge-Based Hierarchical POMDPs for Task Planning Jour-
nal of Intelligent & Robotic Systems 101:82 doi.org/10.1007/s10846-021-
01348-8

A. Gonzalez-Mendez, D. Martin, E. Morales, M. Garcia-Barroto (2020).
Evaluating Pattern Restrictions for Associative Classifiers. Intelligent
Data Analysis 24(51):105-122.

R. Oves, E.F. Morales, L.E. Sucar (2020). Second Order Motion Descrip-
tors For Efficient Action Recognition, Pattern Analysis and Applications
Journal 24(2): 473-482, 2021. https://doi.org/10.1007/510044-020-00924-
2

A. Reyes, L.E. Sucar, P.H. Ibarguengoytia, E.F. Morales (2020) Planning
under uncertainty applications in power plants using factored markov de-
cision processes. Energies 2020, 13(9), 2302

Alban Maxhuni, Pablo Hernadez-Leal, Eduardo F Morales, Enrique Su-
car, Venet Osmani, Oscar Mayora (2020). Unobtrusive Stress Assessment
Using Smartphones IEEE Transactions on Mobile Computing 20(6): 2312-
2325.

0. Loyola-Gonzélez, J. Ortiz-Bejar, M.A. Medina-Pérez, A.E. Gutiérrez-
Rodriguez, E.S. Tellez, M. Graff, S. Miranda-Jiménez, D. Moctezuma, M.
Garcia-Limén, A. Morales-Reyes, C.A. Reyes-Garcia, E. Morales, H. Jair
Escalante (2019). Image Annotation as Text-Image Matching: Challenge
Design and Results. Computacion y Sistemas Vol 23, No 4

J. Serrano-Cuevas, E.F. Morales, P. Herndndez-Leal (2019). Safe rein-
forcement learning using risk mapping by similarity. Adaptive Behavior
28(4):213-224.

A.Y. Rodriguez Gonzélez, M. Palacios Alonso, F. Lezama, L. Rodriguez,
E. Muiioz de Cote, E.F. Morales, L.E. Sucar, D.D. Crockett (2019). A
competitive and profitable multi-agent autonomous broker for energy mar-
kets. Sustainable Cities and Society 49 (2019)

J. Herrera-Vega, F. Orihuela-Espina, P.H. Ibargiiengoytia, U.A. Garcia,
D. Vila Rosado, E.F. Morales, L.E. Sucar (2018). A local multiscale prob-
abilistic graphical model for data validation and reconstruction, and its
application in industry. Engineering Applications of Artificial Intelligence
70: 1-15.



21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

A.C. Tenorio, E.F. Morales (2017). Automatic Discovery of Concepts and
Actions. Ezpert Systems with Applications 92: 192-205.

A. Maxhuni, P. Hernandez-Leal, L.E. Sucar, V. Osmani, E.F. Morales,
O. Mayora (2016). Stress Modelling and Prediction in Presence of Scarce
Data. Journal of Biomedical Informatics 63: 344-356.

E. Munoz de Cote, E.O. Garcia, E.F. Morales (2016). Transfer Learning
by Prototype Generation in Continuous Spaces. Adaptive Behavior 24(6):
464-478.

A.C. Tenorio, E.F. Morales (2016). Automatic discovery of relational
concepts by an incremental graph-based representation. Robotics and Au-
tonomous Systems 83: 1-14.

A. Maxhuni, A. Munoz-Meléndez, V. Osmani, H. Perez, O. Mayora, E.F.
Morales (2016). Classification of bipolar disorder based on analysis of
voice and motor activity of patients. Pervasive and Mobile Computing
31: 50-66.

M. Ramirez-Corona, L.E. Sucar, E.F. Morales (2016). Hierarchical mul-
tilabel classification based on path evaluation, International Journal of
Approzimate Reasoning 68: 179-193.

H.J. Escalante, E.F. Morales, L.E. Sucar (2016). A naive Bayes baseline
for early gesture recognition. Pattern Recognition Letters 73: 91-99.

H.J. Escalante, M.A. Garcifa-Limén. A. Morales-Reyes, M. Graff, M.
Montes-y-Gémez, E.F. Morales, J. Martinez Carranza (2015). Term-

Weighting Learning via Genetic Programming for Text Classification. Knowledge-

Based Systems 83: 176-189.

L.J. Fiedler, L.E. Sucar, E.F. Morales (2015). Transfer Learning for Tem-
poral Nodes Bayesian Networks. Applied Intelligence 43 (3): 578-597.

E. Omar, E. Munoz de Cote, E.F. Morales (2014). Transfer Learning for
Continuous State and Action Spaces. International Journal of Pattern
Recognition and Artificial Inteligence (IJPRAT) 28(7).

J. Herndndez, L.E. Sucar, E.F. Morales (2014). Multidimensional hierar-
chical classification. Expert Systems with Applications 41 (17): 7671-7677.

L.E. Sucar, C. Bielza, E.F. Morales, P. Herndndez-Leal, J.H. Zaragoza, P.
Larrafaga (2014). Multi-label Classification with Bayesian Network-based
Chain Classifiers. Pattern Recognition Letters 41: 14-22.

A1 Sénchez, E.F. Morales, J.A. Gonzélez (2013) Synthetic Oversampling
of Instances using Clustering. International Journal on Artificial Intelli-
gence Tools 22(2): 1-21



34

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

44.

. P. Hernandez-Leal, A. Rios-Flores, S. Avila—Rios, G. Reyes-Teran, J.A.
Gongzalez, L. Fiedler-Cameras, F. Orihuela-Espina, E.F. Morales, L.E. Su-
car (2013). Discovering human immunodeficiency virus mutational path-

ways using temporal Bayesian Networks. Artificial Intelligence in Medicine
57(3): 185-195.

P. Hernandez-Leal, J.A. Gonzalez, E.F. Morales, L.E. Sucar (2013). Learn-
ing Temporal Nodes Bayesian Networks. International Journal of Approz-
imate Reasoning 54 (8): 956-977.

G. Cuaya, A. Munoz-Meléndez, L. Nunez Carrera, E.F. Morales, I. Quinones,
AL Pérez, A. Alessi (2013). A Dynamic Bayesian Network for Estimating
the Risk of Falls from Real Gait Data. Med Biol Eng Comput 51(1-2):29-
37.

L. Chang, M.M. Duarte, L.E. Sucar, E.F. Morales (2011). A Bayesian
approach for object classification based on clusters of SIFT local features.
Ezpert Systems with Applications, 39 (2): 1679-1686.

J. Hernédndez, E.F. Morales (2010). Relational Reinforcement Learning
with Continuous Actions by Combining Behavioral Cloning and Locally
Weighted Regression. Journal of Intelligent Systems and Applications,
2(2):69-79.

R. Luis-Veldzquez, L.E. Sucar, E.F. Morales (2010). Inductive Transfer
for Learning Bayesian Networks. Machine Learning 79 (1-2): 227-255.

H. Escalante, M. Grubinger, C. Herndndez, J. Gonzdlez, A. Lépez, M.
Montes, E. Morales, L.E. Sucar, L. Villasefior, M. Grubinger (2010). The
Segmented and Annotated IAPR TC-12 Benchmark, Computer Vision
and Image Understanding 114(4): 419-428.

A. Reyes, L.E. Sucar, E.F. Morales (2009). AsistO: A qualitative MDP-
based recommender system for power plant operation. Computacion y
Sisternas 13(1): 5-20.

C.E. Mariano, E.F. Morales (2008). Dynamic Behavior of Contaminants in
the Water Distribution Network of Cuernavaca Mexico, a Real Application
of Multiobjective Distributed Reinforcement Learning. Computacion y
Sistemas 11(3): 242-259.

C.E. Mariano-Romero, V.H. Alcocer-Yamanaka, E.F. Morales (2007). Multi-
objective Optimization of Water-using Systems. Furopean Journal of Op-
erational Research (EJOR) 181(3):1691-1707.

S.B. Gonzalez-Brambila, Eduardo F. Morales (2007). Automatic Genera-
tion of Explanations: AGE. Engineering Applications of Artificial Intelli-
gence 20(3): 307-323.
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45

46.

47.

48.

49.

50.

51.

52.

53.

54.

55.

. L. Romero, E.F. Morales, L.E. Sucar (2006). An Exploration and Navi-
gation Approach for Indoor Mobile Robots Considering Sensors’ Percep-

tual Limitations. International Journal of Advanced Robotics Systems
3(3):249-258.

A. Reyes, L.E. Sucar, E.F. Morales, and P.H. Ibargiiengoytia (2006). Solv-
ing Hybrid Markov Decision Processes. Lecture Notes in Computer Sci-
ence (LNCS) 4293: 227-236. Springer Berlin / Heidelberg.

M. Mejia-Lavalle, E.F. Morales (2006). Feature Selection in an Electric
Billing Database considering Attribute Inter-dependencies. Lecture Notes
in Computer Science (LNCS) 4065: 284-296. Springer-Verlag Berlin /
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pp. 324-335. ISSN 0302-9743.
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the Acquisition and Simplification of Rules. Lecture Notes in Artificial

30



Intelligence (LNAT) Vol. 1793, Springer Verlag, pp. 272-283. ISSN 0302-
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pp. 5-17.
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Articulos en Periédicos

e E. Morales. Los ingenieros ya no pueden dedicarse a la ciencia. La Jornada
de Oriente. 10 de junio de 2021.

e E. Morales. 15/9/08. A qué le estamos apostando? La Jornada de Ori-
ente, suplemento @Qrroba.

e E. Morales, L.E. Sucar. 21/4/08. México debe de invertir en Robots de
Servicio. La Jornada de Oriente, suplemento @rroba.

e E. Morales. 11/3/08. Buscando una aguja de conocimiento en un pajar
de datos. La Jornada de Oriente, suplemento Qrroba.

DISTINCIONES
e Miembro de la Comisién Dictaminadora del Area VIII del SNII, 2025.

e Investigador Nacional Nivel III, del Sistema Nacional de Investigadores
(SNT), 2025-2035.

e Mejor tesis de Doctorado de Arquimides Méndez Molina otorgado por la
Sociedad Mexicana de Inteligencia Artificial, 21 de octubre de 2024.

e Presidente de la Academia Mexicana de Computacién (Amexcomp), 2024-
2026

e Vice-presidente de la Academia Mexicana de Computacién (Amexcomp),
2021-2023
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Presidente de la Comisién de Membresia de la Amexcomp, 2021-2023
Presidente de la Comisién de Premios de la Amexcomp, 2021-2023

Investigador Nacional Nivel III, del Sistema Nacional de Investigadores
(SNT), 2020-2024.

Miembro Emérito (Fellow) de la Sociedad Mexicana de Inteligencia Arti-
ficial (SMIA), 25 de octubre de 2018.

Miembro de la Comisién Revisora del Area VII del Sistema Nacional de
Investigadores (SNI) - 2018.

Integrante del Comité de Ciencias de la Ingenieria para la dictaminacién
de la convocatoria de Ciencia Bésica 2017-2018, Conacyt.

Miembro de la Comisién Dictaminadora Externa del Centro de Investi-
gacién en Matematicas, A.C. (CIMAT), 2018.

Evaluador de Proyectos de Ciencia, Tecnologia e Innovacién y su con-
tribucién a los retos del pais (2016). COLCIENCIAS - Colombia.

Miembro de Comité Evaluador del Area VII del Sistema Nacional de In-
vestigadores (SNI) - 2015-2017.

Associate Editor dentro del Track de Pattern Recognition and Machine
Learning de International Conference on Pattern Recognition (ICPR),
2016.

Area Chair (Machine Learning) del Congreso Iberoamericano de Inteligen-
cia Artificial (IBERAMIA), 2016.

Co-Chair del IEEE-RAS International Conference on Humanoid Robots
(Humanoids), 2016.

Miembro numerario de la Federacién Mexicana de Robdtica, 10 de abril
de 2016.

Evaluador de proyectos de colaboracién entre México y la Universidad de
California (UC-MEXUS), 2015.

Egresado Distinguido de la Universidad Auténoma Metropolitana, 25 de
febrero de 2015.

Miembro Fundador de la Academia Mexicana de Computacion, 2015.

Investigador Nacional Nivel III, del Sistema Nacional de Investigadores
(SNT), 2015-2019.

Invitacién al Microsoft Research Latin American Faculty Summit, 7-9
March, 2014, Santiago de Chile.
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Invitacién al Taller ALCUE NET - Latin American, Caribbean and Eu-
ropean Union Thematic Workshop on Information and Communication
Technologies, 19-20 march, 2014, Santiago de Chile

Miembro de la Comisién de Evaluacién del Fondo de Investigacion en
Desarrollo Social CONACYT-SEDESOL, 2013.

Participacién en el foro Aprovechando el Conocimiento para Resolver los
Problemas Nacionales. Foro Consultivo Cientifico y Tecnolégico, A.C. 19
de julio de 2013, Cd. de Mex.

Miembro del Comité Editorial de la revista International Journal of Ap-
plied Intelligence (ISSN: 0924-669X)

Miembro del Comité Editorial de la revista Transactions on Machine
Learning and Data Mining (ISSN: 1865-6781).

Associate Editor de “Inteligencia Artificial” Journal - Revista Iberoamer-
icana de TA. (ISSN: 1988-3064).

Miembro del Comité Editorial de la revista Komputer Sapiens (ISSN:
2007-0691).

Investigador Nacional Nivel II, del Sistema Nacional de Investigadores
(SNI), 2007-2014.

Miembro Regular de la Academia Mexicana de Ciencias (AMC), 29 de
octubre de 2012.

Miembro numerario de la Academia Mexicana de Informatica, A.C. (AMIAC),
2011.

Invitado a participar en al feria CEBIT en TIC por el Ministerio Aleman
para la Educacién e Investigacién (BMBF), 28 de febrero - 5 de marzo,
2011.

Invitado por el Departamento de Estado de EUA a visitar varias institu-
ciones relacionadas con la investigacién en computacién dentro del Inter-
national Visitor Leadership Program, 2010.

Miembro del Comité de Acreditacién de Evaluadores del Area 7: Ingenieria
e industria, 2010-2012.

Miembro del Comité Externo de Evaluacién (CEE) del Centro de Investi-
gacién en Matemdticas, A.C. (CIMAT) por el perfodo 2010-2014.

Miembro de la Comisién Dictaminadora Interna (CDI) del INAOE, 2011-
2014.

Conferencista dento del Foro Sobre la Perspectiva de la Computacion en
M¢ézico, Camara de Diputados, 18 de agosto de 2009.
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Best Paper Award - Third Place. J. Herndndez Zaragoza, E.F. Morales
(2009). A two-stage relational reinforcement learning with continuous
actions for real service robots. In Proc. of the International Conference
on Artificial Intelligence (MICAI-09), pgs. 337-348. Springer-Verlag.

Representante del Comité Técnico Académico de la Red Temdtica en Tec-
nologias de la Informacion y Comunicaciones, Septiembre 2008 — Noviem-
bre 2012.

Reconocimiento Global a la Labor Docente - 2004. ITESM - Campus
Cuernavaca, 13 de mayo del 2005.

Investigador Nacional Nivel I, del Sistema Nacional de Investigadores
(SNT), 1994-2007.

Catedra de Investigacion en Robética, del Consorcio Interrectorias de la
Zona Metropolitana, del Tec de Monterrey, 2003.

Conferencista Estelar de la ACM 2002, 9 de mayo del 2003.
Ingeniero Distinguido, IEEE - Seccién Morelos, 2002.

Candidato a Investigador Nacional, del Sistema Nacional de Investigadores
(SNT), 1987-1988, 1992-1994.

Conferencista distinguido de la Association for Computing Machinery
(ACM) para Centro y Sudamerica (ACM Distinguished Lecturer) desde
1999.

Miembro del Comité Técnico del Centro Nacional de Evaluacién (CENEVAL)
en el drea de Informética y Computacién (1998-2000).

Miembro del Comité Académico del Centro Nacional de Evaluacién (CENEVAL)
en el drea de Graficacion, Inteligencia Artificial e Interaccion Humano-
Computadora (1998-2000).

Miembro del Comité Técnico Permamente de la ANICC (Academia Na-
cional de Investigacién en Ciencias Computacionales), Ene. 1998 - Dic.
2000.

Beca crédito Conacyt para realizar estudios de Maestria (1984-1985), Doc-
torado (1988-1992), y Estancia Sabatica en la Universidad de New South
Wales, en Sydney, Australia (2002-2003).

Beca complementaria del Consejo Britdnico para realizar estudios de Maestria
(1984-1985)

Beca complementaria del Banco de México para realizar estudios de doc-
torado (1991-1992).
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EXPERIENCIA ACADEMICA
POSTDOCTORADOS:

e Jonathan Serrano (2022-2023). Aprendizaje Incremental Auténomo.

e Javier Herrera Vega (2022-2023). Aprendizaje Incremental Auténomo.

e Esau Eliezar Escobar Judrez (2018). Generacién de modelos internos uti-

lizando aprendizaje profundo.

Tesis Dirigidas

DOCTORADO:

1.

10.

Leonardo Delgado Toral Object-object interaction affordances for a robotic
arm. Doctorado en Ciencias Computacional, INAOE. (4/3/26).

. Arquimides Méndez Molina Reinforcement Learning and Causal Discov-

ery: A Synergestic Integration. Doctorado en Ciencias Computacional,
INAOE. Co-asesorada con el Dr. Enrique Sucar (28/5/24).

. Nayma Cepero Pérez Construccion Proactiva de Bosques de Decision.

Doctorado en Ciencias Técnicas de la Universidad Tecnoldgica de la Ha-
bana - José Antonio Echeverria (CUJAE), Cuba (14/7/23).

. Jesus Garcia Ramirez. Aprendizaje por Transferencia en Aprendizaje por

Refuerzo Profundo. Doctorado en Ciencias Computacional, INAOE. Co-
asesorada con el Dr. Hugo Jair Escalante (4/3/22).

. Jonathan Serrano Cuevas. Reinforcement Learning with Considerations

of Budget and Risk. Doctorado en Ciencias Computacionales, INAOE
(26/6/19).

. Ana Cecilia Tenorio Gonzélez. Automatic Discovery of Concepts for Un-

known Environments. Doctorado en Ciencias Computacionales, INAOE
(28/6/16).

. Esteban Omar Garcia Rodriguez. Aprendizaje por refuerzo mediante trans-

ferencia de conocimiento cualitativo. Doctorado en Ciencias Computa-
cional, INAOE. Co-asesorada con el Dr. Enrique Mutioz de Cote (23/2/15).

. German Cuaya Simbro. Construccién Automética de un Modelo de Prediccién

a partir del Andlisis de Datos Desbalanceados. Co-dirigida con la Dra.
Angélica Munioz Meléndez. Doctorado en Ciencias Computacionales, INAOE
(07/05/13).

. Blanca Vargas Govea. Aprendizaje de Programas Teleo-Reactivos para

Robética Mévil. Doctorado en Ciencias Computacionales, INAOE (28/10/09).

Manuel Mejia-Lavalle. Seleccion de atributos considerando inter-dependencias.
Co-dirigida con el Dr. G. Rodriguez. Doctorado en Computacién del
ITESM - Cuernavaca (7/3/07).
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11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

Alberto Reyes Ballesteros. Representacién y Aprendizaje de Procesos de
Decisién de Markov Cualitativos (co-dirigida con el Dr. L. Enrique Sucar
y el Dr. Pablo Ibarguengoytia). Doctorado en Computacién del ITESM -
Cuernavaca (27/11,/2006).

Socratres Torres Ovalle. Metodologia DEECC para Transformar una Coleccion

de Documentos no Estructurados en una Bodega de Metadatos Documen-
tales (co-dirigida con el Dr. J. Torres). Doctorado en Computacién del
ITESM - Cuernavaca (03/11/2005).

Silvia Gonzalez Brambila. FEzxplicacion de Funcionamiento de Sistemas
Fisicos a partir de Modelos Caulitativos. Doctorado en Computacion del
ITESM - Cuernavaca (25/1/2003).

Moénica Larre Bolanos Cacho. MONIL un lenguaje para la integracion de
datos (co-dirigida con el Dr. José Torres). Doctorado en Computacién
del ITESM - Cuernavaca (15/11/2002).

Leonardo Romero. Construccion de Mapas y Localizacion de Robots Mdwviles:
un enfoque probabilista (co-dirigida con el Dr. L. Enrique Sucar). Doctor-
ado en Computacién del ITESM - Cuernavaca (21/11/2001).

Carlos Mariano. Aprendizaje por Refuerzo en Optimizacion Multiobjec-
tivo. Doctorado en Computacién del ITESM - Cuernavaca (2/3/2001).

Javier Nava. Modelo Intencional para Recuperacion de Textos Argumen-
tativo (co—asesorado con el Dr. Fernando Ramos), Doctorado en Com-
putacién del ITESM — Morelos (13/8/1999).

Victor de la Cueva. Un algoritmo genético cooperante para el cdlculo de
trayectorias libres de colisiones con robots cooperantes (co—asesorado con el
Dr. Fernando Ramos). Doctorado en Computacién del ITESM — Morelos
(21/5/1998).

Pablo de Buen. An Adaptive Multi—functional framework to learn, apply
and consult procedures (co-asesorado con el Dr. Sunil Vadera). Doctorado
en Computacién de la Universidad de Salford (7/1998).

José Torres. Minimizacion del Ancho de Banda de un Grafo Usando un
Algoritmo Genético (co-asesorado con el Dr. Carlos Ruiz). Doctorado en
Computacién del ITESM - Morelos (6/12/1997)

MAESTRIA:

1.

Miranda Ramirez Cruz. Concept drift detection in Bayesian networks
and its application on therapy planning. Tesis de maestria en ciencias
computacionales, INAOE. Co-asesorada con el Dr. Enrique Sucar y el Dr.
Joel Rivas (2/12/25)
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10.

11.

12.

13.

Nilda Xolo Tlapanco. Visual robot navigation incororating causal models
in deep reinforcement learning. Tesis de maestria en ciencias computa-
cionales, INAOE. Co-asesorada con el Dr. Enrique Sucar (14/11/24).

Armando Martinez Ruiz. Representacion relacional para la transferencia
de conocimiento en aprendizaje por refuerzo. Tesis de Maestria en Ciencias
Computacionales INAOE, en co-direccién con el Dr. E. Sucar (4/4/24).

Yareli Aburto Sanchez. Aprendizaje incremental para la clasificacion de
objetos en un mundo real y dindmico. Tesis de Maestria en Ciencias Com-
putacionales INAOE (21/3/24).

Jorge Arturo Flores Léopez. Evaluacion de Algoritmos de Aprendizaje por
Refuerzo Profundo en Entornos Continuos y Manipulacion Robdtica. Tesis
de Maestria en Ciencias Computacionales INAOE, en co-direccién con el
Dr. E. Sucar (17/11/22).

Luis Gerardo Custodio. Aprendizaje de tareas en robots de servicio uti-
lizando secuencias de videos. Tesis de Maestria en Ciencias Computa-
cionales INAOE, en co-direccién con el Dr. E. Sucar (28/02/22).

Ivan Feliciano Avelino. Incorporando Conocimiento Causal en Apren-
dizagje por Refuerzo. Tesis de Maestria en Ciencias Computacionales INAOE,
en co-direccién con el Dr. E. Sucar (17/02/21).

Sebastian Bejos Mendoza. FEstimating Causal Effects Considering Unmea-
sured Common Causes. Tesis de Maestria en Ciencias Computacionales

INAOE, en co-direccién con el Dr. E. Sucar (30/11/20).

Ricardo Benitez Jiménez. Aprendizaje supervisado por la Web basado
en informacion multi-modal de imdgenes. Maestria en Ciencias Com-
putacionales, co-supervisada con el Dr. Hugo Jair Escalanate. INAOE
(20/11/19).

Ana Li Ona Garcia. Deteccion de fallas distribuida usando redes Bayesianas
de maltiples secciones. Maestria en Ciencias Computacionales, co-supervisada
con el Dr. L. Enrique Sucar. INAOE (29/01/19).

Esteban Jaramillo. Mejoramiento de Reconocimiento de objetos, acciones
y efectos usando los ofrecimientos probabilisticos de los objetos. Maestria
en Ciencias Computacionales, co-supervisada con el Dr. José Martinez
Carranza. INAOE (28/11/18).

Arquimides Méndez Molina. Learning robotic manipulation tasks using
relational reinforcement learning and human demonstrations. Maestria en
Ciencias Computacionales, INAOE (13/11/18).

Nahtum Sénchez Texis. Método para la reduccion de auto-codificadores en
aprendizaje profundo. Maestria en Ciencias Computacionales, INAOE. En
co-direccién con el Dr. L. Enrique Sucar (29/2/16).

42



14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

Ramoén Izquierdo Cérdova. Exploracion de Ambientes Estructurados para
Bisqueda de Objetos con un Robot Mdovil usando Informacion obtenida de
Internet. Maestria en Ciencias Computacionales, INAOE. En co-direccién
con el Dr. L. Enrique Sucar (24/2/16).

Silvestre Valerio Morales Cruz. Deteccion y captura de intrusos medi-
ante el modelado y prediccion de trayectorias. Maestria en Ciencias Com-
putacionales, INAOE. En co-direccion con el Dr. Enrique Mufioz de Cote
(26/2/15).

Mallinali Ramirez Corona. Clasificacion jerdrquica multi-etiqueta para
estructuras tipo drbol o DAG. Maestria en Ciencias Computacionales,
INAOE. En co-direccién con el Dr. L. Enrique Sucar (7/10/14).

Patricia Paredes Hernandez. Coordinador de Sistemas Multiagente en En-
tornos de Toma de Decisiones Secuenciales. Maestria en Ciencias Com-
putacionales, INAOE. En co-direccién con el Dr. Enrique Mufioz de Cote
(28/2/14).

Yared Sabinas Figueroa. Reconocimiento Anticipado de Gestos Basado en
Dynamic Time Warping. Maestria en Ciencias Computacionales, INAOE.
En co-direccién con el Dr. Hugo Jair Escalante (5/11/13).

Dulce Jazmin Navarrete Areias. Aprendizaje de conceptos visuales basado
en maltiples clasificadores. Maestria en Ciencias Computacionales, INAOE

(7/11/12)

Julio Noe Hernandez Torres. Clasificacion Jerdrquica Multidimensional.
Maestria en Ciencias Computacionales, INAOE (30/10/12).

Luis Adrian Leén Alcala. Aprendizaje de Tareas por Imitacion y Retroal-
imentaci en Robots de Servicio. Maestria en Ciencias Computacionales
(co-dirigido con el Dr. Leopoldo Altamirano), INAOE (10/2/12).

Jaime R. Ruiz. Método de extraccion de caracteristicas invariante a cam-
bios de iluminacion para el andlisis de comportamiento humano. Maestria
en Ciencias Computacionales, (co-dirigido con el Dr. Leopoldo Altami-
rano), INAOE, (7/12/11).

Javier Cabanillas Champac. Busqueda de objetos en ambientes conocidos
considerando las limitaciones perceptuales de un robot movil. Maestria en
Ciencias Computacionales, INAOE (22/2/11).

Ana Cecilia Tenorio Gonzdlez. Instruccion de Tareas a un Robot con
Retroalimentacion en Linea Proporcionada por Voz. Maestria en Cien-
cias Computacionales (co-dirigida con el Dr. Luis Villasenor), INAOE
(8/12/10).
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25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

Javier Herrera Vega. Localizacion de Robots en Mapas Topolégicos con
Informacion Visual. Co-dirigida con el Dr. Abraham Sanchez Lépez.
Maestria en Ciencias de la Computacién, BUAP. (12/10/10).

Ana Cristina Palacios Garcia. Aprendizaje Cooperativo de Conceptos para
Sistemas Multi-Robot. Co-dirigida con la Dra. Angélica Munoz Meléndez.
Maestria en Ciencias Computacionales, INAOE (20/11/09).

Julio Cesar Herndndez Zaragoza. Aprendizaje por refuerzo relacional
con acciones continuas. Maestria en Ciencias Computacionales, INAOE
(17/11/09).

Margarita Rosete Montero. Métodos basado en optimizacion por colo-
nia de hormigas aplicados al modelo hidrofébico—polar del plegamiento de
proteinas. Co-dirigida con el Dr. Jetis A. Gondlez. Maestria en Ciencias
Computacionales, INAOE (11/02/09).

Roger Luis Veldzquez. Aprendizaje por transferencia de redes bayesianas.
Co-dirigida con el Dr. L. Enrique Sucar. Maestria en Ciencias Computa-
cionales, INAOE (15/01/09).

Claudia Cruz. Reconocimiento de rostros basado en caracteristicas invari-
antes. Co-dirigida con el Dr. L. Enrique Sucar. Maestria en Ciencias
Computacionales, INAOE (14/01/09).

Atldntida Sanchez. Generacion de Instancias Sintéticas para Clases Des-
balanceadas. Co-dirigida con el Dr. Jetis A. Gondlez. Maestria en Ciencias
Computacionales, INAOE (20/10/08).

Olmo Zavala Romero. Clasificacién Semi-Supervisada con Pesos Dinamicos
Aplicada a Imégenes de Percepciéon Remota. Co-Dirigida con el Dr. Leopoldo
Altamirano. Maestria en Ciencias Computacionales, INAOE (26/2/2008).

Heidy Marisol Marin Castro. Etiquetado Automa&tico de Imégenes Digi-
tales Mediante un Algoritmo de Ensamble Semi-Supervisado. Co-Dirigida
con el Dr. L.E. Sucar. Maestria en Ciencias Computacionales, INAOE
(7/2/2008).

Octavio Gémez Ramos. Segmentation of Multispectral Satellite Images
based on Seeded Region Growing and Instance-Based Learning. Co-Dirigida
con el Dr. Jesis A. Gonzalez. Maestria en Ciencias Computacionales,
INAOE (1/2/2008).

Michel Garcia Garcia. Aprendizaje por refuerzo e iteracién de valor: dos
enfoques para obtener politicas éptimas en el problema de persecucion-
evasién en robots reales (co-asesor Enrique Sucar). INAOE (11/05).

Sergio Hernandez Alamilla. Navegacién de un Robot Moévil en Ambientes
Interiores Usando Marcas Naturales del Ambiente. Maestria en Ciencas
de la Computacién, ITESM - Cuernavaca (04/11/05).
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37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

44.

45.

46.

47.

48.

Victor Manuel Jacquez Leal. Construccién de Mapas y Localizacién Si-
multdnea con Robots Moviles. Maestria en Ciencas de la Computacion,
ITESM - Cuernavaca (04/11/05).

Zen6n Flores Loredo. Sistema de Diagnéstico de Fallas para Unidades
Generadoras Turbogas (co-asesorado con el Dr. Pablo Ibargliengoytia).
Maestria en Ciencas de la Computacién, ITESM - Cuernavaca (29/11/04).

Alfonso Estrada Diaz. Muestreo progresivo: NSC. Maestria en Ciencas de
la Computacién, ITESM - Ciudad de México (24/06/04).

Blanca Alicia Vargas Govea. Aprendizaje de modelos de estudiantes (co-
asesorada con el Dr. Rafael Morales). Maestria en Ciencas de la Com-
putacién, ITESM - Cuernavaca (12/02).

José Maria Vega Ramos. Aprendizaje de gramdticas musicales. Maestria
en Ciencas de la Computacién, ITESM - Cuernavaca (12/02).

Nelson Pedroza Estrada. Descubrimiento de conocimiento en los datos
de una empresa de telefonia. Maestria en Tecnologias de Informacion,

ITESM - Cuernavaca (15/06/02).

José Luis Merino Gutiérrez. Aplicacion de Herramientas de Mineria de
Datos en un Base de Datos Médica sobre Enfermedades del Coldgeno y
Trombosis. Maestria en Tecnologias de Informacién, ITESM - Cuernavaca
(17/06/02).

Maria Irasema Cruz Pérez. Prediccion del Nivel de Contaminacion At-

mosférica en la Ciudad de Mézico, utilizando Descubrimiento de Conocimiento

en Bases de Datos. Maestria en Tecnologias de Informacién, ITESM -
Cuernavaca (21,/06,/2002).

Karla Iliam Jimenez Martinez. Representacion de Procesos de Negocios
para Modificacion e Integracion de Sistemas de Informacion (co-dirigida
con el Dr. Andrés Rodriguez). Maestria en Tecnologias de Informacion,
ITESM - Cuernavaca (11/02/02).

Dulce Maria Heredia Guzméan. Descubrimiento de Conocimiento en Datos
de Accidentes Carreteros (co-asesorada con el Dr. Andrés Rodriguez),
ITESM - Cuernavaca (23/08/01).

Rogelio Ferreira. Aprendizaje de Reglas de Navegacion para Robot Mdviles,
Maestria en Ciencias de la Computacién del ITESM - Morelos (30/11/1998).

Daniel Ramos. Desarrollo de una Interfaz Grdfica para Composicion de
Modelos para Ingenieria. Maestria en Ciencias de la Computacién del
ITESM - Morelos (8/12/1998)
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49.

50.

ol.

52.

53.

54.

55.

Victor Zamudio. Propagacion de Probabilidades en Redes Bayesianas Me-
diante Técnicas de Optimizacidn Estocdstica (co-dirigida con el Dr. En-
rique Sucar). Maestria en Ciencias de la Computacién del ITESM - More-
los (22/5/1998).

Maria de Jesis Vergara. Generacion Automdtica de Problemas para Pro-
cedimientos de Ingenieria Civil. Maestria en Ciencias de la Computacién
del ITESM - Morelos (5/5/1997).

Verénica Herndndez. Sistema de Descubrimiento de Conocimiento en
Bases de Datos. Maestria en Ciencias de la Computacién del ITESM
- Morelos (12/1995).

Alma Rios Flores. Sistema Basado en Algoritmos Genéticos para Encon-
trar Reglas de Clasificacion. Maestria en Ciencias de la Computacién del
ITESM - Morelos (6/1995).

Ma. Berenice Gémez Ruiz. Simulacion Cualitativa. Maestria en Ciencias

de la Computacién del ITESM - Morelos (6/1995).

Iliana Parra. Diagndstico de sistemas fisicos a través de un mecanismo de
propagacion de restricciones. Maestria en Ciencias de la Computacién del
ITESM - Morelos (6/1995).

Renaut Zorola Villareal. FElaboracion de una Herramienta Hibrida e In-
tegrada para el Desarrollo de Sistemas Ezxpertos. Maestria en Ciencias de
la Computacién del ITESM - Morelos (12/1988).

LICENCIATURA

1.

Mireya Garcia Rios. Aplicacion de un Ambiente de Manipulacion Simbdlica.
Licenciatura de la Universidad Auténoma de Nuevo Leon (12/1988).

Docencia

Curso de Aprendizaje por Refuerzo y Robética, dentro de la Escuela de
Invierno de Robética, organizado por la Federaciéon Mexicana de Robética,
del 9 al 13 de diciembre de 2024.

TASC-LARS School on Computational Statistics and Data Science: Stochas-
tic Simulation and Reinforcement Learning, 18 de abril de 2021.

Mineria de Datos II. Maestria en Ciencia de Datos. Universidad Catdlica
Boliviana “San Pablo”, La Paz Bolivia. 8-16 Mayo, 2020, y del 20 de
agosto al 11 de septiembre, 2021

Aprendizaje por Refuerzo. CIMAT. Abril-Mayo, 2020

Aprendizaje por Refuerzo Profundo. Dentro del Diplomado en Deep
Learning. Consorcio de Inteligencia Artificial (7/6/19).

46



Introduccién a Inteligencia Artificial y Aprendizaje por Refuerzo. Escuela
de Invierno en Inteligencia Artificial del Consorcio de TA, 7 de febrero de
2018, CIMAT, Guanajuato.

Reinforcement Learning, Curso Tutorial dentro del 9th. Mexican Confer-
ence on Pattern Recognition, 24 de junio de 2017, Huatulco, México.

Machine Learning Techniques dentro de la UbiHealth Summer School,
INAOE, Puebla (24/5/16).

Machine Learning for Smartphone Data dentro de la UbiHealth Winter
School, Create-Net, Trento (31/3/16).

Introduction to High Level Analysis dentro de la Winter School on Ubig-
uitous Computing, INAOE (9/1/14).

Robot Learning dentro de la Summer School on Images and Robotics
(SSIR~2009), INAOE (7/12/09).

Curso Tutorial: Planning under Uncertainty with Markov Decision Pro-
cesses, dentro del Mexican Intenational Conference on Artificial Intelli-
gence (MICAI-2006), junto con el Dr. L. Enrique Sucar. (13/11/06 —
17/11/06).

Profesor titular de las siguientes materias dentro del postgrado en Ciencias
Computacionales del Instituto Nacional de Astrofisica, Optica y Electrénica
(INAOE): Seminario de Metodologfa (2), Seminario Doctoral (2), Teoria
de Autématas Finitos y Lenguajes Formales (4), Aprendizaje Automdtico
(7), Tép. Av.: Aplicaciones Cientificas del Aprendizaje Automadtico (6),
Introduccién a la Robédtica (2), Inteligencia Artificial (2), Seminario de
Investigacion I (2).

Profesor titular de las siguientes materias de la Maestria y Doctorado
en Ciencias de la Computacién del Instituto Tecnolégico de Monterrey
(ITESM) Campus Puebla: Aprendizaje Automédtico (1); Campus More-
los: Fundamentos de Inteligencia Artificial (1), Seminario de Investigacién
Doctoral (1), Bisqueda, optimizacién y aprendizaje (1), Descubrimiento
de conocimiento en bases de datos (3), Descubrimiento de conocimiento y
bodegas de datos (1), Optimizacién y Busqueda (2), Busqueda y Apren-
dizaje (1), Enfoques actuales de aprendizaje (1), Bases de datos inteligentes
(1), Representacion de conocimiento (9), Lenguajes de Inteligencia Artifi-
cial (1), Planeacién en Inteligencia Artificial (1), Tépicos de Inteligencia
Artificial (1), Programacién Simbdélica (7), Inteligencia Artificial (1).

Profesor titular de la siguientes materias de las Licenciaturas en Com-
putacién del Instituto Tecnolégico y de Estudios Superiores de Monterrey
(ITESM) — Cuernavaca: Descubrimiento de concocimiento en bases de
datos (4), Buisqueda, optimizacién y aprendizaje (1), Tecnologias de Infor-
macién Emergentes (4), Robética (1), Inteligencia Artificial (3), Lenguajes
de Programacién (1), Estructuras de Datos (1), Sistemas Expertos (1).
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Instructor del mdédulo Inteligencia Computacional II dentro del Diplo-
mado en Tecnologias de Informacion, Consejo de Seguridad Publica del
Gobierno del Estado de Campeche, Campeche. Del 12 al 16 de diciembre
de 2011.

Profesor titular de la materia: Representacion de Conocimiento y Es-
trategias de Busqueda, de la Maestria en Inteligencia Artificial, Fundacién
Arturo Rosenblueth, México, D.F. (1/87 — 5/87).

Profesor adjunto de la materia: Inteligencia Artificial del Doctorado en
Administracién del ITESM - Campus Ciudad de México (1/01 — 5/01).

Instructor del Curso Tutorial: Descubrimiento de Conocimiento en Bases
de Datos, dentro del Encuentro Internacional de Ciencias de la Com-
putacion (ENC-01), Aguascalientes, Septiembre, 2001, y dentro del con-
greso AMIGOS-2002: Cooperacion para la Administracion de Conocimiento.
Universidad de las Américas, Puebla, febrero del 2002.

Instructor del Diplomado “Sistemas Basados en Conocimiento” para PE-
MEX, Villahermosa, Tabasco, 1998.

Instructor del Diplomado “Mineria de Datos” para PEMEX, Villaher-
mosa, Tabasco, 1998.

Invitacion a Platicas

INTERNACIONALES

1.

Challenges for Future Education. G20 Education Dialogue and Interna-
tional Forum on Education and Sustainable Development, 27-29 de oc-
tubre, 2025.

Challenges, risks and opportunities for education with AI, G20 Education
Dialogue: Education, Technology and Quality Growth in the Digital Era.
10-12 de octubre del 2024, Beijing, China.

Participacion en el Panel: Investigacién, Desarrollo y Adopcién, dentro
de la presentacién del Indice Latinoamericano de Inteligencia Artificial,
Comisién Econémica para América Latina y el Caribe (CEPAL), Santiado
de Chile, 24 de septiembre de 2024.

VI Seminario Internacional de Ciencias y Tecnologias Biomédicas (PRIS
2023), 18 de octubre de 2023. Conferencia Magistral. Algoritmos de
Aprendizaje Computacional (ML) en la Salud.

Plética invitada. DISCO: A Distribution-Based Continual Learning Ap-
proach. Department of Computer Science, Universita de Pisa 18 de sep-
tiembre de 2023.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

Pléatica invitada Combining Causal and Refinforcement Learning. Labo-
ratoire d’Informatique de Grenoble - Université Grenoble Alpes, IMAG.
17 de julio de 2023.

Plética invitada dento de: Quebec-Mexico Dialogue on Responsible AT:
Health, culture, encironment and social justice. 23 de septiembre de 2021.

Invitacion a participar en el panel: Education 4.0: Present and future of
learning: challengues and opportunities. Foro Internacional: Innovacién,
Educacién Superior e Industria 4.0, UNESCO. Leén, Guanajuato, 29 de
agosto de 2018.

Towards Autonomous Robots. Universidad de Paris 13. Paris, Francia, 5
de julio de 2018.

Finding Nemo (and other things). Artificial Intelligence Research Institute
(ITTA). Barcelona, Espania, 23 de julio de 2018.

Finding Nemo (and other things). INRIA - Institue de Recherche en
Informatique et Systémes Aléatoires (IRISA). Rennes, Francia, 13 de julio
de 2018.

The Child Robot. Keynote speaker. Mexican International Conference
on Artificial Intelligence (MICALI), 26 de octubre de 2017, Ensenada, Baja
California Norte, México.

Finding (and recognizong) Nemo (and other things). Keynote speaker.
Mexican Conference on Pattern Recognition, 22 de junio de 2017, Huat-
ulco, México.

The Apprentice Robot. Fifth International Workshop on Knowledge Dis-
covery, Knowledge Management and Decision Support (EUREKA 2015).
24 de abril de 2015.

Predicting the state mood of bipolar patients through smartphones. Bogazici
University, Research Seminar. 9 de octubre de 2014.

Predicting the state mood of bipolar patients through smartphones. CREATE-

NET Research Seminar. 2 de Octubre de 2014.

Teaching a Robot how to Perfom New Tasks. Microsoft Reseach Latin
American Faculty Summit. Riviera Maya, 23 de mayo, de 2012.

Teaching a Robot to Perform New Tasks though Imitation and Guid-
ance. Department of Knowledge Engineering, Maastricht University, The
Netherlands, 27 de Marzo, 2012.

Bayesian Chain Classifiers, Faculty of Computer and Information Science,
University of Ljubljana, 29 de Marzo, 2012.
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20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

Teaching a Robot How to Perform Tasks, Faculty of Computer and Infor-
mation Science, University of Ljubljana, 28 de Junio, 2011.

Teaching a Robot How to Perform Tasks, School of Electrical Engineering
and Computer Science, Oregon State University, 28-29 de Octubre, 2010.

Service Robots. Art Communication and Technology ACT-2007. CIMAT,
23 de Noviembre, 2007.

Abstraction and Guidance for Scaling-up Reinforcement Learning. NSF
Workshop and Outreach Tutorials on Approximate Dynamic Program-
ming (NSF ADP 2006), 3 de abril del 2006.

Progressive Sampling and Feature Selection: a way to deal with VLDB.
Seminario organizado por LAFMI (México - Francia). UDLA, 13 de di-
ciembre del 2005.

Relational Reinforcement Learning for Mobile Robots. 17 de marzo, 2005.
2nd. German-Mexican Workshop on Information Technologies. Berlin,
Alemania (CONACyT y BMBF).

Scaling Up Reinforcement Learning with a Relational Representation.
Workshop on Adaptability in Multi-Agent Systems, The First RoboCup
Australian Open 2003 (AORC-2003), Sydney, 31 January 2003

Congreso Internacional de Ingenieria de Sistemas y Ciencias de la Com-
putacion, 14-18 de Noviembre del 2000. Escuela de Ingenieria de Sis-
temas e Informatica, Universidad Industrial de Santander, Bucaramanga,
Colombia.

IT Congreso Internacional de Profesionales en Informéatica y Computacion,
27 y 28 de mayo, San José, Costa Rica, 1999.

NACIONALES

1.

1, Qué estd pasando con la Inteligencia Artificial? dentro del ciclo de con-
ferencias “Universidades por la Ciencia” organizadas por la Fundacién
UNAM vy El Consorcio de Universidades por la Ciencias. 23 de septiem-
bre de 2025.

Mesa de didlogo: Presente y Futuro de la TA en México. XIII Seminarion
y Escuela nacional de Aprendizaje e Inteligencia Computacional. Centro
de Investigacion en Computacién - IPN. 10 de octubre de 2025.

[ Qué estd pasando con la Inteligencia Artificial? XIII Seminario y Es-
cuela nacional de Aprendizaje e Inteligencia Computacional. Centro de
Investigacion en Computacién - IPN. 9 de octubre de 2025.

i Qué esta pasando con la Inteligencia Artificial? ler Coloquio Nacional
en Inteligencia Artificial. Universidad Auténoma del Estado de Morelos.
29 de mayo de 2025.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

i, Que esta sucediendo con la Inteligencia Artificial? Platica invitada en la
Entidad Mexicana de Acreditacién (EMA), 21 de marzo, 2025. Ciudad de
México.

[ Que esta sucediendo con la Inteligencia Artificial? Charlas de Ciencia en
el Bar. 20 de marzo, 2025. Tlaxcala.

[ Que estd sucediendo con la Inteligencia Artificial? Plética invitada en la
Entidad Mexicana de Acreditacién (EMA), 21 de marzo, 2025. Ciudad de
México.

Participacion en el panel: El camino hacia la robdtica general: Desde los
robots de servicio hasta los robots industriales, dentro de la Escuela de
Invierno de Robética, organizado por la Federaciéon Mexicana de Robética,
11 de diciembre de 2024.

Introduccion al Aprendizaje de Mdquina en el marco de la iniciativa: In-
teligencia Artificial: Del concepto a la implementacién, organizado por la
Acadsemia Mexicana de Ciencias, 13 de noviembre de 2024.

Oportunidades, Retos y Amenazas de la IA en la Productividad. Dentro
del 8o Seminario de Productividad en México. Transformacién productiva
con TA: retos y oportunidades para su adopcién en América Latina y
el Caribe. 14 de noviembre del 2024. Secretaria de Hacienda y Banco
Interamericano de Desarrollo.

A Continual Learning Approach for Robots. Seminario Nacional de Deep
Learning, AutoML y Aplicaciones, 11-12 de noviembre de 2024, Monterrey.

Participacion en la mesa redonda: The intersection of gemeral robotics,
aerial robotics and Artificial Intelligence, dentro del International Work-
shop of Intelligent Drones, 22 de octubre del 2024, INAOE.

Hacia Robots mds Auténomos. dentro del XII Seminario y Escuela Na-
cional de Aprendizaje e Inteligencia Computacional, 21-14 de octubre del
2024. Tecnolodgico Nacional de México de Tuxtla Gutierrez.

Retos y Oportunidades de la Educacion frente a la Inteligencia Artificial.
27 de agosto de 2024. Dentro del Foro Académico UAM: Perspectiva
multidisciplinaria de la Inteligencia Artificial (IA) desde la Educacién Su-
perior. Univeridad Auténoma Metropolitana - U. Iztapalapa.

Conversatorio: Musica e Inteligencia Artificial. Dentro del El Aleph, fes-
tival de arte y ciencia. Retos de la Inteligencia Artificial y Otras Inteligen-
cias. 16 de mayo de 2024.

Perspectivas plurales: didlogo sobre los desafios de la humanidad en el
contexto de la inteligencia artificial. Participaciéon como panelista invitado
dentro del aniversario de los 30 afios de la maestria en inteligencia artificial
de la Universidad Veracruzana. 2 de mayo de 2024.
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17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

Un enfoque de aprendizaje continuo para la robdtica. Conferencia invitada
dentro del aniversario de los 30 afios de la maestria en inteligencia artificial
de la Universidad Veracruzana. 2 de mayo de 2024.

Como hacer Inteligencia Artificial y mo morir en el intento. Dentro del
Ciclo: Mitos y Realidades de la Inteligencia Artificial. Feria Internacional
del Libro del Palacio de Minerfa. 24 de febrero de 2024.

Panelista en el conversatorio: La Inteligencia Artificial: pasado, presente
y futuro. 16 de noviembre de 2023. Universidad del Valle de Atemajac.

Panelista en el Conversatorio: Excesos de las Tecnologias en las Univer-
sidades. 19 de octubre de 2023. Universidad Auténoma del Estado de
Morelos.

XTI Congreso Nacional de Ingenierfas. Tecnoldgico Nacional de México
- Instituto Tecnolégico de Orizaba. Conferencia Magistral: Cémo hacer
Inteligencia Artificial y no morir en el intento. 17 de octubre de 2023.

Conferencia Magistrial. DISCO: A Distribution-Based Continual Learning
Approach. Seminario y Escuela Nacional de Aprendsizaje de Maquina e
Inteligencia Artificial (ENC/SENAIC), Guanajuato. 15 de septiembre de
2023.

9na. Jornada de Ciencia y Tecnologia Aplicada. Centro Nacional de Inves-
tigacién y Desarrollo Tecnolégico (CENIDET). Conferencia Magistral, 16

de noviembre de 2022. https://sites.google.com/cenidet.tecnm.mx/jcyta/magistrales?authuser=0

Congreso de Generacion de Soluciones Industriales Basadas en Inteligencia
Artificial. SIBIA 2022 (https://sibia.cicese.mx/2022/#program). Unidad
de Transferencia Tecnoldgica de Tepic del Centro de Investigacién Cientifica
y de Educacién Superior de Ensenada (CICESE-UT3). Conferencia magis-
tral: Hacia robots mas auténomos. Eduardo Morales. 9 de noviembre de
2022. https://youtu.be/tnzJiuFRT 70

Participacién en el conversatorio: Futuro de la Ciencia del Aprendizaje y
Tecnologia de la Ensenanza. Dentro del Encuentro Lbertad por el Saber.
Colegio Nacional. 22 de octubre de 2022. https://youtu.be/rCXdE9-jijI

Conferencia Plenaria, Creatividad Computacional, dentro del X Seminario
y Escuela Nacional de Aprendizaje e Inteligencia Artificial, 28 de septiem-
bre de 2022.

Participacion en la Mesa de Didlogo: La IA como Puntal Estratégico
de Autonomia y Competitividad Tecnolégica. Detonador del Desarrollo
Econdémico, Industrial, Urbano y Ambiental. X Seminario y Escuela Na-
cional de Aprendizaje e Inteligencia Artificial, 30 de septiembre de 2022.
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28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

Investigaciéon, modelos matematicos y ciencias de la computacién orien-
tadas a préacticas de creacién. Universidad Auténoma Metropolitana-
Lerma. 27 de julio de 2022.

Conferencia invitada, Cémo hacer Inteligencia Artificial y no morir en el
intento. Instituto Tecnoldgico de Puebla, 11 de marzo de 2022.

Conferencia Magistral dentro de: ENAIC/SNAIC, Cémo hacer Inteligen-
cia Artificial y no morir en el intento, 27 de septiembre de 2021.

Plética invitada. Universidad Auténoma de Querétaro, Facultad de Inge-
nierfa, Cémo hacer Inteligencia Artificial y no morir en el intento, 10 de
septiembre de 2021.

Participacion en el Panel: El pasado, presente y futuro de la Inteligencia
Artificial en México. SMCC. 10 de agosto de 2021.

Panelista en “El sistema nacional de investigadores y los nuevos criterios
especificos del area VIII”. Instituto Tecnologico de Tuxtla Gutierrez, 8 de
julio de 2021.

Panelista en: Conversatorio sobre las nuevas politicas y criterios especificos
del drea VIII del Sistema Nacional de Investigadores. Universidad Auténoma
de Ciudad Judrez. 11 de junio de 2021.

Plética invitada. Coloquio Nacional de Inteligencia Artificial, 24 de marzo
de 2021.

Cine Comentado. Ex Machina. Sociedad Mexicana de Ciencia de la Com-
putacién, A.C. 12 de marzo de 2021.

Diagnostico Rapido de Covid mediante imagenes médicas. XII Jornada
Académica de Informaética, Universidad de la Sierra Judrez. 12 de marzo
de 2021.

Quick diagniosis of Covid-19 based on medical images. Dentro de The
Americas Conference of Universities, STEM-Conference. 19 de noviembre
de 2020.

Plética dentro del Aniversario del INAOE en el Webinar Proyectos Covid-
19. 9 de noviembre de 2020.

Participacion en la Mesa de Didlogo: Aportaciones Computacionales In-
teligentes al combate del Covid-19. Dentro del 8o Seminario y 7a Escuela
Nacional de Aprendizaje e Inteligencia Computacional. 2 de octubre de
2020.

Diagnéstico rapido de Covid-19 basado en imagenes médicas. Taller Mex-
icano de Ciencia de Datos y Big Data. 30 de octubre. Conferencia Magis-
tral.
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42.

43.

44.

45.

46.

47.

48.

49.

50.

51.

52.

53.

Diagnostico rapido de Covid-19 basado en imégenes y técnicas de inteligen-
cia artificial (en conjunto con E. Sucar y C. Mariano). Dentro del ciclo
Webinarios Premios Nacionales ante el Covid-19 (CCC). 20 de agosto de
2020.

Panelista en: Inteligencia Artificial y la Sospecha Humana, dentro de la
XXXI Temporada de la Serie Internacional de Televisién, TVMORFOSIS.

Inteligencia Artificial: Mitos y Realidades. 26 de noviembre de 2019, 20
Simposio: Creando Modelos Computacionales para la Industria, BUAP -
Complejo Regional San José Chiapa, Puebla.

Introduccién al Aprendizaje Computacional. Dentro de la Escuela de
otono sobre técnicas y herramientas en inteligencia artificial en apoyo a
la investigacion sobre envejecimiento saludable. 5 de noviembre de 2019,
Tonantzintla, Puebla.

Inteligencia Artificial: Mitos y Realidades. Webinar organizado por el
Instituto Nacional de Electricidad y Energias Limpias (INEEL), 18 de
octubre de 2019, Cuernavaca, Morelos.

Inteligencia Artificial: Mitos y Realidades, dentro del III Congreso Intena-
cional de Innovacién, Tecnologia y Sustentabilidad 2019 (CIITyS), Insti-
tuto Tecnolégico de Acapulco, 11 de octubre de 2019, Acapulco, Guerrero.

Inteligencia Artificial: Mitos y Realidades, dentro del VII Seminario Na-
cional de Aprendizaje e Inteligencia Artificial, 17-20 de septiembre, 2019,
BUAP, Puebla.

Qué es y qué no es Inteligencia Artificial? dentro del Foro Inteligen-
cia Artificial para el Bienestar, Foro Consultivo Cientifico y Tecnolégico
(FCCyT), 22 de agosto de 2019.

Participacion en la mesa: Etica y Derechos Humanos en la IA, dentro del
Foro Inteligencia Artificial para el Bienestar, Foro Consultivo Cientifico y
Tecnolégico (FCCyT), 22 de agosto de 2019.

Inteligencia Artificial y Reconocimiento de Patrones, 17 de junio de 2019.
Conferencia Magistral dentro del V Coloquio de la Maestria en Ciencias
de la Computacién, UAM-Azcapotzalco, Ciudad de México.

Celulares para la Salud, 13 de junio de 2019. Conferencia invitada dentro
del X Congreso Nacional de Tecnologia Aplicada a Ciencias de la Salud,
Puebla.

Inteligencia Artificial, 30 de mayo de 2019. Casa de Cultura Tlanezcalli,
Secretaria de Arte, Cultura y Turismo Cultural, Ayuntamiento de San
Andrés Cholula, Puebla.
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54.

55.

56.

57.

58.
59.

60.

61.

62.

63.

64.

65.

66.

67.

68.

Hacia Robots mas Auténomos, 1 de mayo de 2019. Universidad Ver-
acruzana - Xalapa, 25 Aniversario de la Maestria en Inteligencia Artificial.

Mesa Redonda sobre Inteligencia Artificial, 2 de mayo de 2019. Universi-
dad Veracruzana - Xalapa, 25 Aniversario de la Maestria en Inteligencia
Artificial.

Inteligencia Artificial, 25 de abril de 2019. Universidad Iberoamericana -
Campus Puebla.

Hacia Robots Mds Auténomos, 11 de abril de 2019. Semana IMT 2019
Ing. Mecatrénica. ITESM-Puebla.

Inteligencia Artificial, 10 de abril de 2019. Alianza Francesa - Puebla.

Hacia Robots mas Auténomos, 22 de febrero de 2019. Laboratorio de
Robética Cognitiva, Centro de Investigacion en Ciencias, Universidad
Auténoma del Estado de Morelos.

Artificial Intelligence in Robotics. Conferencia Invitada dentro del evento
Autonomous Vehicles and Artificial Intelligence. Universidad Iberoamer-
icana - Puebla, 13 de septiembre de 2018.

El Nifio Robot. Congerencia Invitada. ler. Congreso INGENIUM. ITESM
- Campus Puebla. 12 de abril de 2018.

Cuando el Destino nos Alcance. Congerencia Invitada. TALENTLAND,
Guadalajara, Jalisco. 5 de abril de 2018.

El Nino Robot. Congerencia Magistral. Congreso Internacional de Inno-
vacién, Tecnologia y Sustentabilidad (CIITyS) 2017, Acapulco, 13-17 de
noviembre de 2017.

The Child Robot. Conferencia Magistrial. ROPEC 2017. IEEE Autumn
Meeting in Power, Electronics and Computing, IEEE Seccién Centro Oc-
cidente. 7-9 de Noviembre, Ixtapa, Zihuatanejo.

Moderador de Mesa Redonda “Encuentro Investigadores-Empresarios”.
El V Seminario Nacional de Aprendizaje e Inteligencia Computacional. 8
de Septiebre de 2017. Lagos de Moreno, Jalisco.

Buscando a Nemo (y a otras cosas). Conferencia Plenaria durante el V
Seminario Nacional de Aprendizaje e Inteligencia Computacional. 7 de
Septiebre de 2017. Lagos de Moreno, Jalisco.

Buscando a Nemo. II Taller de Mecatrénica Moderna, Universidad Politécnica

de Tlaxcala, 6 de julio de 2017.

Learning to Fly by Transfer and Reinforcement Learning. International
Workshop on Vision and Control of Autonomous Drones. 23 de febrero
de 2017, INAOE, México.
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69.

70.

71.

72.

73.

74.

75.

76.

e

78.

79.

80.

Conferencia Magistral: Buscado (y aprendiendo a reconocar) a Nemo (y
a otras cosas). 13 de enero de 2017, dentro de la Escuela de Invierno de
Robdtica, UPAEP - Federacion Mexicana de Robética, Puebla.

Participacion en la Mesa Redonda: Redes Eléctricas Inteligentes - Oportu-
nidades de Colaboracion, dentro del IV Seminario Nacional de Aprendizaje
e Inteligencia Computacional, UMSNH, 14 de septiembre de 2016, Morelia
Michoacan.

Conferencia Plenaria: Celulares para la Salud, dentro del IV Seminario
Nacional de Aprendizaje e Inteligencia Computacional, UMSNH, 13 de
septiembre de 2016, Morelia Michoacan.

Conferencia magistral dentro del 8 Congreso Mexicano de Inteligencia
Artificial (COMIA-2016), 24 de mayo de 2016, Sta. Ma. Tonantzintla,
Puebla.

Conferencia magistral: El robot aprendiz. En el marco de la Celebracion
del 51 Aniversario de la Facultad de Ingenieria Eléctrica, de la Universidad
Michoacana de San Nicoldas de Hidalogo, 21 de abril de 2016, Morelia,
Michoacén.

Conferencia magistral: El robot aprendiz. Dentro del XXVI Simposium
Internacional Tecnotrénica 2016 del Instituto Tecnolégico de Morelia, 20
de abril de 2016, Morelia, Michoacén.

Conferencia magistral: El robot aprendiz. Dentro del 3er Seminario Na-
cional de Aprendizaje e Inteligencia Computacional. 22 de octubre, 2015.

Participacién en la mesa redonda: Pasado, Presente y Futuro de los Sis-
temas Inteligentes: Una revisién de si tecnologia, implicaciones sociales y
riesgos potenciales de su desarrollo. Dentro del 3er Seminario Nacional de
Aprendizaje e Inteligencia Computacional. 23 de octubre, 2015.

Aprendizaje por refuerzo transfiriendo conocimiento. Seminario del In-
stituto Tecnoldgico y de Estudios Superiores de Monterrey (ITESM) -
Campus Estado de México, 28 de agosto de 2015.

El Robot Aprendiz. Plédtica invitada dentro el Torneo Mexicano de Robdética,
2015 (http://www.tmr2015.mx/programa.php).

Aprendizaje por refuerzo transfiriendo conocimiento. Seminario del Cen-
tro de Investigacién en Matemadticas (CIMAT), Guanajuato, 25 de marzo
de 2015.

Aprendizaje por refuerzo transfiriendo conocimiento. Seminario Departa-
mental del Centro de Investigacién y de Estudios Avanzados (CINVES-
TAV) del IPN, Ciudad de México, 23 de marzo de 2015.
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81.

82.

83.

84.

85.

86.

87.

88.

89.

90.

91.

92.

93.

94.

El Robot Aprendiz. Ciclo de Conferencias de la Universidad de la Américas
Puebla (UDLAP). 27 de noviembre de 2014.

El Robot Aprendiz. Ciclo de Conferencias Magistrales, Red Tematica de
Tecnologias de la Informaciéon y Comunicacién, Cd. Victoria, Tamaulipas.
24 de noviembre de 2014.

Aprendiendo de la Web. Dentro del Seminario Internacional: Prioridades
Econdémicas y Redes de Colaboracién. Dised, desarrollo y aplicacién de
TIC. Universidad Auténoma Metropolitana (UAM) - Cuajimalpa. 18 de
Noviembre de 2014.

El Robot Aprendiz. Congreso Nacional de Ciencias de la Computacion
(CONACIC 2014). BUAP. 31 de octubre de 2014.

Robots: Estado Actual y Perspectivas. Supernova, BUAP. 20 de mayo de
2014.

Ensambles y Redes Bayesianas Dindmicas. Taller NetSec, 16 y 17 de
diciembre, 2013. ITESM - Campus Estado de México.

El Robot Aprendiz. Escuela de Invierno de Robética, 12 de diciembre de
2013, INAOE.

Aprovechando el Conocimiento para Resolver los Problemas Nacionales.
Foro Consultivo Cientifico y Tecnoldgico, A.C. 19 de julio de 2013.

Redes Temdticas (RedTIC) Hacia dénde va la Ciencia en Mézico. Taller
Latinoamericano de Tratamiento Automaético del Lenguaje, 3-5 Julio, 2013.

Ensendndole a un Robot a Realizar Tareas, 13-14 de junio de 2013, Primer
Seminario de Aprendizaje e Inteligencia Computacional.

Educando al Nirno Computacional de Turing, 13 de marzo de 2013, Centro
de Investigacién en Matemadticas, A.C. (CIMAT).

Aprendizaje por Imitacién en Robots Humanoides. Congreso Nacional de
Investigacion Cientifica Béasica 2012 “Casos de Exito”, 23 de noviembre
de 2012.

Taller Anual de Teoria de la Computacién, 2012 Anio de Turing. TIMAS -
UNAM. Educando al Nirio Computacional de Turing, 16 de noviembre de
2012.

Pléatica invitada dentro del Congreso Nacional de Tecnologia Industrial,
Universidad Tecnoldégica Metropolitana, Mérida, Yucatan, 27 de abril de
2012.
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95.

96.

97.

98.

99.

100.

101.

102.

103.

104.

105.

106.

107.

108.

Participacion en el panel FEl Futuro de la Informdtica como Disciplina,
como parte del Coloquio 2011: Sociedad de la Informacién en el contexto
global, una oportunidad para el desarrollo de México, organizado por la
Academia Mexicana de Informética, A.C. (AMIAC), 28 de noviembre de
2011.

Participacion en el Panel on Industry and Academia Cooperation dentro
del ICT-Forum: Mezxico-EU cooperation in ICT RED and Innovation. 10
de octubre, ITESM — Campus Santa Fe, 2011.

Participacion en las mesas redondas sobre Cambio de Percepcion de la TI
en México, 11 de mayo de 2011, ITESM-CEM.

Enseridndole a un Robot a Realizar Tareas. 2° Congreso Mexicano de
Inteligencia Artificial (COMIA), Universidad Auténoma de Tlaxcala, 14
de Octubre, 2010.

Situacion Actual de la Red Temdtica de TIC del CONACY'T, 20 de junio
de 2010, IPN, ESCOM.

Robots de Servicio: Markovito. 1% Semana de Ingenieria en Sistemas
Computacionalers. Instituto de Estudios Universitarios, Puebla., 26 de
Marzo de 2010.

Congreso de Ingenierfas del ITESM-Campus Puebla (IGNIS 2009), 23 de
Octubre, 2009.

Videoconferencia en el marco de la inauguracién de la sala de juntas del
Consejo Estatal de Informacién y Documentacién Cientifica y Tecnoldgica
del Consejo Quintanarroense de Ciencia y Tecnologia, 29 de septiembre
de 2009.

Conferencista dento del Foro Sobre la Perspectiva de la Computacion en
M¢ézico, Camara de Diputados, 18 de agosto de 2009.

Abstraccion y Guia para Escalar Aprendizaje por Refuerzo. Platica invi-
tada dentro el Seminario Departamental 2009, CINVESTAV, Ciudad de
México, 29 de junio de 2009.

V Congreso de Informatica, Robdtica e Inteligencia Artificial, Puerto Val-
larta, 11 de junio de 2009

Abstraccion y Guia para Escalar Aprendizaje por Refuerzo. Platica invi-
tada para el Seminario de Investigaciéon 2009, CINVESTAV, Tamaulipas,
2 de abril de 2009.

Conferencia Magistral dentro del congreso: CIC 2008: 17th International
Conference on Computing, Ciudad de México, 3 de diciembre de 2008.

Platica invitada dentro de la Semana de Inteligencia Artificial 2008, Uni-
versidad Veracruzana, Xalapa, 27 de noviembre de 2008.
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109.

110.

111.

112.

113.

114.

115.

116.

117.

118.

119.

120.

121.

122.

123.

124.

Conferencia Magistral dentro del congreso: 50 Anos de la Computacion
en México, 12 de noviembre de 2008.

Conferencista invitado al Congreso Internacional de Informatica y Sis-
temas Computacionales. Instituto Tecnoldgico de Ciudad Guzman. 3 de
octubre de 2008.

Participaciéon en la Mesa Redonda: La Situacion Actual de la Computacion
en México como parte de los 25 anos de los Programas de Computacién
del CINVESTAV-IPN. 4 de septiembre de 2008.

Aprendizaje por Refuerzo. CIMAT, 23 de Noviembre, 2007.

Experiences on predicting mechanical properties of steel tubes. Aguas-
calientes, 5 de Noviembre de 2007.

A service robot named Markovito. IEEE Latin American Robotic Simpo-
sium/IX Congreso Mexicano de Robética (4th. IEEE LARS-07/1X ComRob-
07), 2007.

Conferencia invitada en el Instituto Tecnolégico de Ciudad Madero, Tamauli-
pas, 31 de mayo de 2007.

Primera Jornada de Robédtica. Benemérita Universidad Auténoma de
Puebla, Puebla, 21 de marzo de 2007.

Seminario Jueves Computacionales del ITESM - Campus Cuernavaca,
Ciudad de México y Estado de México, 31 de marzo del 2005.

Plética invitada en el Instituto Potosino de Investigacién Cientifica y Tec-
noléica (IPICyT). 19 de noviembre del 2004.

4o. Congreso Internacional de Sistemas Computacionales. Instituto Tec-
noldgico de Veracruz. 18-20 de Agosto del 2004.

Seminario de la Universidad Michoacana de San Nicolas de Hidalgo, Di-
vision de Estudios de Posgrado, 4 de Junio de 2004.

Tercer Encuentro Nacional de Capitulos Estudiantiles de la ACM, Cd.
Madero, Tamaulipas, 14 de mayo del 2004.

Congreso: Futuro de las Ingenierias. Tecnoldgico de Monterrey - Campus
Leén, Leén, Guanajuato, 15 de abril del 2004.

Congreso de Mecatrénica, Tec de Montererey - Campus Ciudad de México,
12 de septiembre, 2003.

Ciclo de Seminarios de Investigacién, Centro de Investigacién en Com-
putacién (CIC) - IPN, 29 de agosto del 2003.
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125. Quinto Taller Internacional de Mineria de Datos, 21-22 de Agosto de 2003,
Pachuca, Hidalgo,. Centro de Investigaciébn en Computacién del I.P.N.
y Centro de Investigacion en Tecnologias de Informacién y Sistemas de la
UAEH.

126. Instituto Tecnolégico de Tapachula, 6 de Mayo del 2002.

127. Seminario del Instituto Nacional de Astrofisica, éptica y Electrénica (INAOE),
10 de abril del 2002.

128. AMIGOS-2002: Cooperacién para la Administracién de Conocimiento.
Universidad de las Américas, Puebla, 21-23 de febrero del 2002.

129. Ciclo de Seminarios de Investigacién, Centro de Investigaciéon en Com-
putacién (CIC) - IPN, 30 de noviembre del 2001.

130. VI Simposium Internacional de Sistemas y Computacion, 28-30 de noviem-
bre del 2001. Instituto Tecnolégico de Acapulco.

131. Primer Congreso de Ingenieria en Sistemas Computacionales: Evolucién
Futurista. Instituto Tecnolégico de Nuevo Ledn, 16 de noviembre, 2001.

132. Sistemas de Informacion Geografica y Percepcién Remota como Herramien-
tas de Anélisis Espacial. Universidad Auténoma del Estado de Morelos,
18 de octubre, 2001.

133. Tercer Taller Internacional de Mineria de Datos, 2 de Octubre del 2001,
CIC - Universidad Panamericana.

134. Universidad Michoacana de San Nicolds de Hidalgo, 1 de Junio del 2001.

135. Primer Dia ISC, 3 de Abril del 2001, Tec de Monterrey - Cuernavaca,
Morelos.

136. VII Semana Académica: Tecnologias de Vanguardia, 29-31 de Marzo, del
2001, Universidad de las Americas en Puebla

137. Congreso Virtual Cémputo 2000. 16-20 de octubre del 2000. Universidad
Nacional Auténoma de México.

138. Congreso Regional de Ciencias de la Computaciéon, 18-20 Octubre del
2000, Universidad Auténoma de Yucatan, Mérida.

139. II Taller Internacional de Minerfa de Datos (MINDAT-2000), 26-29 sep-
tiembre del 2000, Centro de Investigacién en Computacién (CIC) y Colegio
de Postgraduados.

140. Seminario de Investigacién del Centro de Investigacién en Computacién
del IPN, 18 de febrero del 2000.

141. Primer Foro: Computacién, de la teoria a la practica. Mayo, 1999.
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142. TI Congreso Internacional de Electrénica. ITESM - Campus Guadalajara,
Octubre, 1998.

143. VII Seminario Internacional de Informatica. Universidad Auténoma de
Tamaulipas, 7-9 de Octubre, 1998.

144. VII Semana de la Computacién, Benemérita Universidad Auténoma de
Puebla, 17-19 de Noviembre, 1997.

145. Simposium Internacional de Computacion CIC-97, Instituto Politécnico
Nacional, 12-14, Noviembre, 1997.

146. Conferencia de Investigaciéon dentro del XXX Congreso Nacional de la
Sociedad Matemética Mexicana, 28 de sept. - 3 oct., 1997.

147. Participacién en el seminario: “Razonamiento e Inferencia Automatica y
sus aplicaciones a la Inteligencia Artificial”, Centro de Investigacién en
Computacién (CIC) - Instituto Politécnico Nacional, 3 de Julio, 1997.

148. Escuela de Musica de la Universidad de Guanajuato y el Centro de In-
vestigacién en Matemédticas (CIMAT), Guanaguato, Gto., 1997, dentro
del festival y congreso de musica contemporanea: “Callejon del Ruido:
Composicién, Ideas y Tecnologia”, 2—7 de Junio, 1997.

149. Instituto Tecnolégico y de Estudios Superiores de Monterrey - Campus
Estado de México, 28 de noviembre de 1996.

150. Instituto Tecnolégico Auténomo de México (ITAM) dentro de la VIII
Semana de ingenieria, 21-25, octubre, 1996.

151. Conferencia de Investigacion dentro del XXIX Congreso Nacional de la
Sociedad Matematica Mexicana, 6-12 octubre, 1996.

152. Seminario de Investigacion, Universidad de Texas en Austin, julio, 1996.

153. Instituto Tecnoldgico de Cuautla. Dentro de la 3% Semana Académica Cul-
tural de Sistemas Computacionales e Instrumentacién Industrial. Marzo,
1995.

154. Instituto Tecnolégico de Acapulco. Dentro de la XIX Semana de Inge-
nierias, 25 de abril de 1994.

155. Escuela de Musica de la Universidad de Guanajuato y el Centro de In-
vestigacién en Mateméticas (CIMAT), Guanaguato, Gto., 26 de marzo de
1994, dentro del festival y congreso de misica contemporanea: “Callejon
del Ruido: Composicién, Ideas y Tecnologia”.

156. Conferencista invitado al XXVI Congreso Nacional de la Sociedad Matematica
Mexicana, Morelia, Michoacan, 16 de Octubre, 1993.
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157.

158.

159.

160.

161.

162.

Instituto Tecnolégico de Estudios Superios de Monterrey (ITESM) — More-
los. Mesa redonda sobre Inteligencia Artificial, 3 de diciembre de 1993.

Instituto Tecnolégico de Estudios Superios de Monterrey (ITESM) — More-
los. Dentro de las plédticas de Inteligencia Artificial del programa de grad-
uados, 12 de noviembre de 1993.

Instituto Tecnolégico de México (ITAM) — dentro de las pléticas de la
Sociedad Mexicana de Inteligencia Artificial (SMIA), México, D.F., enero
de 1993.

Laboratorio Nacional de Informética Aplicada (LNIA) dentro del Colo-
quio: “Logica Aprendizaje y Sistemas Cooperativos”, Jalapa, Ver., abril
de 1993.

Centro de Investigacién en Mateméticas (CIMAT), Guanaguato, Gto.,
marzo de 1993.

Universidad Auténoma de Nuevo Ledén — dentro del Ciclo Internacional de
Conferencias en Sistemas de Informacién, Monterrey, N.L., abril de 1993.

ESTANCIAS ACADEMICAS INTERNACIONALES

CREATE-NET, Italy, with Prof. Oscar Mayora, del 19 al 22 de julio de
2016.

CREATE-NET, Italy, with Prof. Oscar Mayora, del 29 de marzo al 8 de
abril de 2016.

CREATE-NET, Italy, with Prof. Oscar Mayora, del 12 de septiembre al 4
de noviembre de 2014.

Bogazici University, Estambul, Turkey, with Prof. Bert Arnrich del 4 al
11 de noviembre de 2014.

CREATE-NET, Italy, with Prof. Oscar Mayora, 13 de septiembre al 28 de
septiembre de 2013.

Faculty of Computer and Information Science, University of Ljubljana,
Slovenia, Prof. Ivan Bratko, 28 de Marzo al 1 de Abril, 2012.

Department of Knowledge Engineering, Maastricht University, The Nether-
lands, Dr. Kurt Driessens, 26-27 de Marzo, 2012.

CREATE-NET, Italy, with Prof. Oscar Mayora, 5 de septiembre al 15 de
septiembre de 2012.

Faculty of Computer and Information Science, University of Ljubljana,
27-29 de Junio, 2011.

School of Electrical Engineering and Computer Science, Oregon State Uni-
versity, Dr. Alan Fern, 28-29 de Octubre, 2010.
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Profesor visitante de la Universidad de New South Wales, Sydney, Aus-
tralia. Jul. 2002 — Jun. 2003.

Investigador visitante, Nuclear Power Division, Electric Power Research
Institute (EPRI), Palo Alto, Calif., E.U.A. Marzo 1986 — Ago. 1986.

Participacion como Evaluador

COMITES:

Senior Program Commitee Member for the Internatioanl Conference on
Artificial Intalligence IJCAI (2025)

Associate Editor dentro del Track de Pattern Recognition and Machine
Learning de International Conference on Pattern Recognition (ICPR),
2016.

Area Chair (Machine Learning) del Congreso Iberoamericano de Inteligen-
cia Artificial (IBERAMIA), 2016.

Co-Chair del IEEE-RAS International Conference on Humanoid Robots
(Humanoids), 2016.

Member of the Editorial Board of the International Journal of Applied
Intelligence (desde 2012).

Member of the Editorial Board of the Transactions on Machine Learning
and Data Mining (desde 2013).

Associate Editor of the journal Inteligencia Artificial. Revista Iberoamer-
icana de Inteligencia Artificial.

Editor invitado de la revista Komputer Sapiens del nimero especial sobre
Aprendizaje Computacional, Julio-Diciembre, 2011.

Miembro del Comité Editorial de la revista Komputer Sapiens.

Miembro del Comité Editorial del suplemento semanal @Qrroba de la Jor-
nada de Oriente (2008).

Miembro del Comité de Programa (Area Chair en Machine Learning) del
International Joint Conference on Artificial Intelligence - IJCAI (2003).

Miembro del Comité de Programa de Workshop: Reasoning with Uncer-
tainty in Robotics (RUR-03). Como parte del International Joint Confer-
ence on Artificial Intelligence (2003).

Program Chair, Mexican International Conference on Artificial Intelli-
gence (MICAT), 2008.

Conference Chair, Reunién Nacional de Inteligencia Artificial (RNIA),
1995.
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Evaluador de articulos en revistas como: Machine Learning Journal, In-
ternational Journal of Applied Intelligence, Knowledge and Information
Systems (KAIS): An International Journal, IEEE Systems, Man and Cy-
bernetics - Part B, Computational Intelligence, IEEE Intelligent Systems,
Journal of Computer Science and Technology, Computacion y Sistemas,
Biomedical Engineering, Computers € FElectronics, Journal of Ambient
Intelligence and Smart Environments, Knowledge-Based Systems, Pattern
Recognition Letters, etc.

Evaluador de varios congresos internacionales y nacionales (IJCAI, ICML,
NIPS, ICLR, AAAI, ECML, PKDD, IROS, ICDM, IBERAMIA, ICRA,
FLAIRS, MICAI, DaWaK, MCPR, LARS, CIARP, CAEPIA, WCES,
ISAI, ENC, RNIA, TRENC, ATAR, KDIR, MWPR, SERECPAT, etc.).

Co—editor del niimero especial en: Games: Planning and Learning de la
revista: Computational Intelligence, 1994.

Evaluador de los cursos tutoriales propuestos para el Fourth World Congress
on Espert Systems (WCES-98), marzo 16-20, Cd. de México.

Sinodal de miultiples examenes de licenciatura, maestria y doctorado.

PROYECTOS:

Evluador de proyectos de investigacion de la Agencia Nacional de Inves-
tigacién y desarrollo (ANID), Chile, 2025.

Evaluador de proyecto sometido al National Science Centre de Polonia.

Miembro del Comité Evaluador de proyectos de COLCIENCIAS, Colom-
bia, 2016.

Miembro del Comité Evaluador de proyectos de colaboracion entre México
y la Universidad de California (UC-MEXUS), 2015.

Miembro de la Comisién de Evaluacién del Fondo de Investigacion en
Desarrollo Social CONACYT-SEDESOL, 2013.

Evaluador del programa Researcher Links de la convocatoria de colabo-
racién emitida por el Consejo Britdmico y el CONACYT, 2013.

Proyectos LACCIR. - Microsoft, 2012
Proyecto “ALAS-EMS”, UNAM, 2012

Proyecto de la Universidad de Maastricht, The Netherlands, Free Compe-
tition 2011 EW (Exacte Weternshappen), 2011.

Proyectos de FONDECYT, CONICYT - Chile, 2009.
Proyecto de investigacién de la Universidad Judrez Auténoma de Tabasco,

2007.
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Proyectos de ciencia bésica de NSF-CONACYT y de CONACYT (1997-
2000, 2005 a la fecha).

Proyectos fondos mixtos: Estado de Jalisco-Conacyt (2008), Guanajuato-
Conacyt (2003).

Proyectos sectoriales: CFE-Conacyt (2004)
Proyectos de estimulos fiscales, Conacyt (2008).
Proyectos LAFMI 2004.

PROGRAMAS:

Miembro del comité evaluador de la Licenciatura en Inteligencia Artificial
de la UAM-A, 2025.

Miembro de comité revisor del Area VII del Sistema Nacional de Investi-
gadores (SNI). 2018.

Integrante del Comité de Ciencias de Ingenieria, 2018.

Miembro de comité evaluador del Area VII del Sistema Nacional de In-
vestigadores (SNI). 2015-2017.

Evaluador de candidatos al Registro CONACYT de Evaluadores Acredi-
tados (RCEA), 2012, 2013, 2014.

Evaluador de programas de posgrado en computacién dentro del Programa,
Nacional de Posgrados de Calidad - PNPC (2011, 2013) y del Padrén de
Excelencia de CONACyT (1996, 2000, 2001).

Evaluador externo al programa de posgrado Maestria y Doctorado en
Ciencias de las Computacién del Centro de Investigacion Cientifica y de
Educacién Superrior de Ensenada (CICESE), 9 y 10 de julio de 2009.

Evaluador de aspirantes a becas de CONACYT de posgrado en com-
putacién en el extranjero (1998, 1999).

TESIS EXTERNAS:

Claudio H. Canales. Examen de Calificacién. Universidad de Chile, 2025.

Rodrigo Salas. Excavaciéon auténoma con LHD utilizando aprendizaje
reforzado profundo. Universidad de Chile (4/3/2024).

Maria del Carmen Rios Perea. Sistema de aprendizaje supervisado tem-
poral para la respuesta eficiente en monitoreo sismico - SAS-TREMORS.
Maestria. UAM-I, (16/10/2023)

Rudy Andrés Garcia Alvarado. Navegacién auténoma en tuneles usando
aprendizaje reforzado offline. Maestria. Facultad de Fisica y Matematicas.
Universidad de Chile (7/7/2023).
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Dora Elisa Alvarado Carrillo. Automatic analysis of retinal images using
machine learning techniques. Doctorado. CIMAT. 6/9/2023.

Leonardo Mauricio Canete Sifuentes. Improving the classification per-
formance of Functional Trees for class imbalance problems. Doctorado.
Tecnoldgico de Monterrey - Campus Estado de México. (2/12/22).

Pavan Ashor Samtani Wadhwani. Aperendiendo a picar rocas on deep
reinforcement learning. Maestria. Universidad de Chile (24/10/22).

Orlando Munoz Texcozotetla. Enriquecimiento del conocimiento previo
en ILP. Maestria. UAM-I, (11/2/22).

Marco Antonio Esquivel Basaldua. Game-based deep reinforcement learn-
ing for target tracking. Maestria. CIMAT, (24/2/22).

Arturo Hernandez Goémez. Sistema de alerta de senales sismicas digitales
utilizando mineria de datos. Universidad Auténoma Metropolitana - Ix-
tapalapa. Tesis Maestria. 1 de junio de 2021.

Francisco Leiva Castro. Aprendizaje reforzado de politicas robustas para
navegacion robética. Universidad de Chile. Tesis Maestria. 26 de enero
de 2021.

Gustavo Mendoza Olguin. Sistema Personal de Salud (16/12/2020) -
maestria en Ciencias de la Computacién. BUAP.

Emmanuel Antonio Cuevas. Estrategia de movimiento para busqueda de
rostros en humanos con un dron. Lic en Matematicas, Universidad de
Guanajuato - CIMAT (10/11/2020).

Richard Fabian Arteaga. Un planificador SST eficiente para trayectorias
minimas en tiempo para un robot DDR con dindamica de segundo orden
entre obstaculos. MSc con especialidad en computacién y matematicas
industriales - CIMAT (20/11/2020).

Juan Andrés Martinez Escobar. Prediccion de precios futuros de acciones
representativas de la Bolsa Mexicana de Valores (indice de precios y coti-
zaciones, IPC), mediante técnicas de inteligencia artificial (17/7/2020) -
maestria de la Universidad Auténoma Metropolitana

Edmar Olivares Soria. Espacio-Timbre: Una formulacion tedrica de la
electroacistica multicanal. (7/2/2020) - doctorado UNAM.

Ismael Lin Esparza (7/10/2020). Fuzzy Pattern-Based Classification for
Class Imbalance Problems. Propuesta de tesis doctoral del Tec de Mon-
terrey.
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Heikel Yervilla Herrera. Optimal sampling-based motion planning with
applications to nonholonomic dynamical systems under visibility constraints
and object reconstruction. Examen de doctorado, del programa de Doc-
torado en Ciencias con Orientacién en Ciencias de la Computacion. Cen-
tro de Investigacién en Matematicas, A.C. (CIMAT). 15 de noviembre de
2019.

José Roberto Cabezas Herndandez. Examen de doctorado - posgrado en
musica, Universidad Nacional Auténoma de México (UNAM). Desde lo
intangible: Sistemas computacionales para la creacion hibrida audiovisual
y transmedia. 19 de octubre de 2018.

Bérbara Cervantes Gonzdlez. Examen de doctorado (presidente). Tec-
nolégico de Monterrey - Campus Estado de México. A study of feature
uniformity on decision tree ensemble classifiers. 23 de noviembre de 2017.

Jorge Rodriguez Ruiz. Examen de doctorado (presidente). Tecnoldgico de
Monterrey - Campus Estado de México. Enhancing one-class classification
for masquerade and personal risk-detection, using clustering and cluster
validity index. 23 de noviembre de 2017.

Benjamin Moreno Montiel. Examen de doctorado (presidente). UAM-
Iztapalapa. Sistema de Clasificacién Paralelo basado en un ensamble de
tipo mezcla de expertos. 30 de agosto de 2017.

Jorge Rodriguez Ruiz. Examen de Propuesta Doctoral. ITESM-Campus
Estado de México (presidente). 10 noviembre 2016. An incremental up-
date mechanism for one-class Markov chains classifiers.

Carlos Celemin Paez. Examen de Propuesta de Doctorado en Ingenieria
Eléctrica. Universidad de Chile, Facultad de Ciencias Fisicas y Matematicas.
16 de marzo de 2016. A framework for learning continuous actions from
corrective advice.

Rafaél Rivera Lépez. Examen Pre-Doctorado, Universidad Judrez Auténoma
de Tabasco. Creacidn de drboles de clasificacién utilizando metaheuristicas
basadas en la fisica. 4 de octubre de 2016.

José Gabriel Hoyos Gutierrez. Doctorado en Ingenierfa Automatica. Uni-
versidad Nacional de Colombia, Campus Manizales. 13 noviembre 2015.
Aportes en la generalizacion de habilidades por imitacion de robots.

Barbara Cervantes Gonzélez. Propuesta Doctoral en Ciencias Computa-
cionales del ITESM Estado de México, 3 noviembre 2015. Modelling user
interaction for continuous authentication in mobile devices.

Roberto Cabezas. Maestria en Musica, Universidad Nacional Auténoma
de México. Afecciones Nomadas: Devenir de la interaccion, el sonido y
la imagen, 2013.
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e Edmar Olivares Soria. Maestria en Mtsica, Universidad Nacional Auténoma
de México. FEspacializacion multicanal algoritmica: Un modelo tedrico
general con aplicaciones en Supercollider, 2013.

e Orlando Munéz Texzocotetla. Maestria en Ciencias y Tecnologias de la
Informacién, Universidad Auténoma Metropolitana - Iztapalapa. Apren-
dizaje Maquinal Multivalores.

e Benjamin Moreno Montiel. Maestria en Ciencias y Tecnologias de la In-
formacién, Universidad Auténoma Metropolitana - Iztapalapa. Mineria
sobre grandes cantidades de datos. Julio, 2009.

Otras Actividades Académicas
PARTICIPACION EN SOCIEDADES
e Presidente de la AMEXCOMP (2024-2026)
e Vice-presidente de la AMEXCOMP (2021-2023)

e Miembro fundador de la Academia Mexicana de Computacién, enero de
2015.

e Miembro Regular de la Academia Mexicana de Ciencias (AMC), 29 de
octubre de 2012.

e Miembro numerario de la Academia Mexicana de Informdtica, A.C. (AMIAC),
28 de noviembre de 2011.

e Miembro fundador y representante de la Red Temdtica de Tecnologias de
la Informacién y Comunicacién (RedTIC)

e Miembro la Red Tematica de Robdética y Mecatronica

e Miembro fundador de la Red Mexicana de Investigacién y Desarrollo en
Computaciéon (REMIDEC)

e Vocal de la Sociedad Mexicana de Inteligencia Artificial (1993-1995)
e Miembro de la American Association of Artificial Intelligence (1999-2000)

e Vocal de la Sociedad Mexicana de Ciencias de la Computacién (1999-
2000).

ORGANIZACION DE CONGRESOS

e Miembro del Comité Organizador del X Seminario y Escuela Nacional de
Aprendizaje e Inteligencia Artificial, 26 al 30 de septiembre de 2022.

e Miembro del Comité Organizador del Primer Seminario de Pensamiento
Computacional 28-29 de enero de 2021
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Track Chair de Machine Learning del Mexican International Conference
on Artificial Inteligence (MICAI), 2017

Co-organizador del V Seminario Nacional de Aprendizaje e Inteligencia
Computacional, 4 al 8 de octubre de 2017.

Co-organizador del Primer Seminario Nacional de Aprendizaje e Inteligen-
cia Computacional, 13 y 14 de junio de 2013.

Responsable de la Categoria RoboCup@Home del Torneo Mexicano de
Robética 2013, del 25 al 27 de abril de 2013.

Organizador de las Reuniones Anuales de la Red Tematica en Tecnologias
de la Informacién y Comunicacién (RedTIC), 2010 y 2011.

Co-organizar del Taller: Automatic Image Annotation and Retrieval Work-
shop, 6-8 de octubre, 2010, en Tonatzintla, Puebla.

Co-organizador de la Summer School on Image and Robotics - 2009 (SSIR-
2009), del 7 al 18 de diciembre de 2009.

Co-organizador del Taller: Los Grandes Retos y Tendencias de las Tec-
nologias de la Informacion para Mézico, 21 y 22 de mayo de 2009, en la
ciudad de Monterrey, Nuevo Leén.

Co-organizador del Taller: Los Grandes Retos de Innovacion en TIC, 23
de septiembre de 2009, en la Ciudad de México.

Program Chair del Seventh Mexican International Conference on Artificial
Intelligence (MICAI), 2008.

Workshop Chair del Taller: Data Mining Applications and Current Trends,
dentro de MICAI-2007.

Workshop Chair del Taller: Service Robots, dentro de MICAI-2007.

Organizador de los cursos tutoriales del Encuentro Internacional de Cien-
cias de la Computacion (ENC-01), Aguascalientes, 2001.

Organizador del Taller de Aprendizaje dentro del Sequndo Encuentro en
Computacion (ENC-99), del 12 al 15 de septimebre, Pachuca, Hidalgo,
1999.

Organizador del Taller de Aprendizaje dentro del Taller de Inteligencia
Artificial (TAINA-98) como parte del Congreso General Computo-98 con
motivo de las celebraciones del 40 aniversario de la primera computadora
en México

Organizador del Taller de Aprendizaje dentro del Primer Encuentro en
Computacion (ENC-97), Queretaro, Qro., del 11 al 13 de septimebre,
1997.
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e Presidente del comité organizador de la XII Reunion Nacional de In-
teligencia Artificial, del 20 y 23 de Septiembre, en Cuernavaca, Morelos,
1995.

PARTICIPACION EN PROGRAMAS ACADEMICOS

e Participacién en los comités del programa Doctoral y de Maestria en Cien-
cias Computacionales del INAOE.

e Participacién en los comités del programa Doctoral y de Maestria en Cien-
cias Computacionales del ITESM—Morelos

e Participacién en el programa Doctoral de la Universidad de Salford (Reino
Unido) con el Instituto de Investigaciones Eléctricas (IIE)

Actividades de difusién o promociéon en programas de radio y
television

e TV UNAM (6): (i) Inteligencia Artificial y las Relaciones Sentimentales.
20 de febrero. (ii) Nifios creados por Inteligencia Artificial. 6 de marzo.
(iii) {Qué implica el arte generado por IA para los artistas? 13 de marzo,
(iv) Chips de Inteligencia Artificial y el cerebro, 20 de marzo, (v) Regu-
lacién de la Inteligencia Artificial, 27 de marzo, (vi) Ciudades inteligentes
y movilildad, 3 de julio.

e Inteligencia Artificial y Drones ;Qué hace un laboratorio de robdtica en
México? Entrevista para el medio de comunicacién Debate.

e Participcién en el blog Digitalizados: Charla con pioneros de la Inteligen-
cia Artificial orgnizado por Juan Manuel Ahuatzin. 2023.

e Entrevista de radio: 10 de julio de 2022, 10:30 am por el canal 16.2. En el
programa: “Amar a la Ciencia” del Consejo de Ciencia y Tecnologia del
Estado de Puebla. https://www.facebook.com/watch/?v=3518050598421929

e Entrevista de radio: 22 de agosto de 2022, 17:00 hrs. “Desarrollando Cien-
cia”, Sistema Estatal de Comunicaciones, 105.9 FM.

https://www.mixcloud.com/podcastpueblafm/desarrollando-ciencia-2022-
08-22/

Participacion en Eventos Diversos

e Investigador anfitrién del Verano de Investigacién, organizado por la Academia
Mexicana de Ciencias, Area IV Ingenierfa y Tecnologia, (2000, 2001, 2004,
2005, 2008).

e Participacion en un especticulo en vivo de generacién de musica a partir
de movimientos corporales. Universidad de Stanford, California, Estados
Unidos, Mayo, 1999.
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Participaciéon con un espectaculo en vivo de generacién de mtsica a partir
de movimientos corporales en el Seventh Biennial Symposium on Arts
and Technology at Connecticut College: Minds, Machines and Electronic
Culture. New London, Connecticut, Marzo 4 - 7, de 1999.

Participacion en el Encuentro Internacional de Composicion: Callejon del
Ruido, Guanjuato, Gto., 4-6, Junio, presentando un articulo y realizando
un concierto con bailarines en vivo, 1997.

Participaciéon en un espectaculo en vivo de un bailarin y musica en la
Semana de Conciertos de Invierno del Centro Nacional de las Artes, 1996.

Participacion en el Congreso de Ciencia y Tecnologia Aplicada al Estado
de Morelos, organizado por el gobierno del estado, Octubre, 1996.

Participacion en el Taller de Educacion en Ciencias de la Computacion,
organizado por CONACyT - National Science Foundation, 20-22 de Marzo
1996, Xalapa, Veracruz.
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